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CAN bazl bus sistemleri i¢in repeater

1. Giivenlik notlari

1.1 Montaj talimatlari

* Kategori 3 cihaz patlama riski bulunan bélge 2'ye montaj igin tasarlanmistir.
EN 60079-0:2012+A11:2013 ve EN 60079-15:2010 gereksinimlerini karsilar.

* Montaj, isletme ve bakim yalniz yetkin elektrik personeli tarafindan yapilmali-
dir. Belirtilen montaj talimatlarina uyun. Cihazi kurarken ve galistirirken geger-
li gtivenlik yonetmelikleri (ulusal giivenlik ydnetmelikleri dahil) ve genel teknik
yonetmelikler gzetilmelidir. Teknik gtivenlik verileri paket iceriginde ve ser-
tifika Gizerinde verilmektedir (uygunluk belgesi, gerekli durumlarda ek onay-
lar).

* Cihaz DIP sivi¢ konfiglirasyonu yapma disinda agiimamalidir. Cihazi kendiniz
tamir etmeyin, aynisiyla degistirin. Onanimlar sadece Uretici tarafindan yapilir.
Uretici uygun olmayan kullanimdan kaynaklanan hasardan sorumlu degildir.

* Cihazin IP20 korumasi (IEC 60529/EN 60529) temiz ve kuru ortam igin tasar-
lanmistir. Cihaz tanimlanan limitlerin Gizerinde mekanik zorlanma ve/veya ter-
mal yliklere maruz kalmamalidir.

¢ Cihaz patlama riskli ortamlarda kullanilmamalidir.

¢ Cihazin anahtarlan sadece enerji yokken kullaniimalidir.

¢ Cihaz yalniz IEC 60950-1/EN 60950-1/VDE 0805'e gére SELV kullanimi igin
tasarlanmistir. Cihaz yalniz EN 60950-1 gereklerini karsilayan cihazlara bag-
lanabilir.

1.2 Zone 2'de montaj

¢ Patlama riskli alanlarda belirtilen sartlara uyun.

* Montaj sirasinda EN 60079-15 gereksinimlerini kargilayan onayh bir muhafa-
za (minimum |P54 koruma) kullanin. Bu kapsamda IEC 60079-14/EN 60079-
14 gereklerini karsilayin.

* Zone 2'de cihazlari sadece Ex zone 2'de ¢alismaya ve montaj kosullarina uy-
gun besleme ve sinyal devrelerine baglayin.

* Patlama riskli bélgelerde raydan klemens s6kme takma ve kablo sékme tak-
ma igleri yalniz enerji yokken yapiimalidir.

¢ Cihaz hasar gordiginde, asin ylklendiginde, uygun olmayan sekilde muha-
faza edildiginde veya hatali calistiginda kapatiimali ve derhal Ex alandan ¢i-
kanimaldir.

* Giincel dokiimanlar phoenixcontact.net/products adresinden indirebilirsiniz.

1.3 UL notlan (@ + [])

2. Kisa tanim

CANopen, DeviceNet ve SBS standartlariyla uyumlu, bus sistemlerinde elektrik-

sel izolasyon ve menzil arttinmi igin 4-yol izolasyonlu CAN repeater.

CAN aglarinda maksimum segment uzunlugu 1000 m ile siniridir. Daha uzun

segmentler igin repeater'lar kullaniimalidir.

Bu montaj talimatlari cihazin devreye alinmasini 6zet olarak anlatmakta-
dir. Diger bilgiler phoenixcontact.net/products adresindeki teknik veri say-
fasi'lerde bulunabilir.

3. Baglant: talimatlari

Gecmeli vidali klemensler

1(24V) -2 (0V) Besleme gerilimi

3(11)-4(12) Anahtarlamali ¢ikis - N/K kontak

10-14/5-9 Port A/port B: CAN baglanti

Calisma elemanlari ()]

15/19 Port A/port B: Bus sonlandirma anahtari (sonlandirma direnci)

3.1 Montaj ve demontaj ([ + [2])

* Bir topraklama klemensi Gzerinden, bir 35 mm EN DIN rayini koruyucu bbir
toprak baglantisina baglayin. Cihaz, DIN rayina takilarak topraklanir.

NOT: cihazda hasar
Cihazlari yalniz besleme yokken s6kup takin.

(- =)

* Tek basina bir cihaz (stand-alone) olarak monte etme

Cihazi DIN rayina Ustten yerlestirin. Cihazin 6n kismini montaj yiizeyine dogru
sesli sekilde yerine oturana dek itin.

* Kombine montaj (modiiler yildiz modiilii) ([3])

Bir yildiz modiili igin, DIN ray konnektérlerini (A) birbirlerine takin (Siparis
No.:2709561, cihaz basina 2 adet). Bagl DIN ray konnektérlerini DIN rayina (B,
C) dogru bastirin. Cihazi tstten DIN rayina yerlestirin (D). DIN ray konnektérle-
riyle dogru sekilde hizali oldugundan emin olun. Cihazin 6n kismini sesli sekilde
yerine oturana kadar montaj yiizeyine dogru itin.

« Sékme ([2])

Kilitteme mandalini ince uglu kargaburun, tornavida veya benzeri bir alet ile aga-
giya dogru bastirin (A). Cihazin alt kenarini montaj ylizeyinden uzaga dogru ge-
kin. Cihazi DIN rayindan uzaga dogru iistten ¢apraz sekilde gekin (B). Bir yildiz
kuplérii gikarirken, DIN ray1 konnektorlerini de sékin.

3.2 Besleme geriliminin baglantisi ([1])

* Beslemeyicihaza 1 (24 V) ve 2 (0 V) klemensleri (izerinden baglayin. Baglan-
tiistasyonu s6z konusuyusa gruptaki ilk cihazin beslenmesi yeterlidir.

NOT: cihazda hasar
Bir yildiz kuplérde maksimum akim yiikii 2 A'i gegmemelidir.
Bu nedenle, bir yildiz kuplér ondan (10) fazla cihaz icermemelidir.

Sistem gii¢ kaynagi linitesinden besleme
Bir gii¢ kaynag tnitesini (MINI-SYS-PS-100-240AC/24DC/1.5; Siparig No.:
2866983 veya MINI-PS100-240AC/24DC/1.5/EX; Siparis No.: 2866653) grubun
solundaki iki DIN ray1 konnektériine (Siparig No.: 2709561) baglayin.
Yedekli besleme konsepti olusturmak igin ikinci bir giic kaynag kullanilabilir.
Port A Gizerinden opsiyonel besleme:
Veri ve beslemeyi tagimak igin hibrit kablo kullanin. 1 ve 2 klemensleri lizerinden
ilave glic beslemesi gerekli degildir. Besleme gerilimi DIN ray konnektorii lize-
rinden iletilmez.
3.3 Anahtarlamali ¢ikig ([)
Hata teshisi i¢in cihazda bir adet anahtarlamali gikis bulunur (3 (11) ve 4 (12))
klemensleri. Anahtarlamali ¢ikis besleme gerilimi giderse veya portta nemli bir
ariza olugursa aktive olur.

NOT: cihazda hasar

Role kontaginin 10...30 V DC'deki maksimum yiiklenme kapasitesi

0,5 A'dir!
3.4 Veri kablolarinin baglantisi ([ - [2])
PortA  PortB  CAN baglant
10 - V+ kirmizi 24V DC
1 6 C_H beyaz CAN_High: Data sinyali
12 7 SHD - Kablo ekrani
13 8 C_L mavi CAN_Low: Ters data sinyali
14 - V- siyah GND
NOT: Parazit

Ekranli bukimlu cift veri kablolar kullanin. Kablo ekranlamasini iletim yo-
lunun her iki tarafina da baglayin.

Ekrani baglamak igin birlikte verilen ekran baglanti kelepgesini kullanin.

eGSR D TSCE

Repeater for CAN-based bus systems

1.
1.1

1.2

Safety notes

Installation notes
The category 3 device is designed for installation in zone 2 potentially explosive
areas. It meets the requirements of EN 60079-0:2012+A11:2013 and EN 60079-
15:2010.
Installation, operation, and maintenance may only be carried out by qualified elec-
tricians. Follow the installation instructions as described. When installing and
operating the device, the applicable regulations and safety directives (including
national safety directives), as well as generally approved technical regulations,
must be observed. The safety data is provided in this package slip and on the cer-
tificates (conformity assessment, additional approvals where applicable).
The device must not be opened or modified apart from the configuration of the DIP
switches. Do not repair the device yourself but replace it with an equivalent device.
Repairs may only be carried out by the manufacturer. The manufacturer is not lia-
ble for damage resulting from a failure to comply.
The IP20 protection (IEC 60529/EN 60529) of the device is intended for use in a
clean and dry environment. The device must not be subject to mechanical strain
and/or thermal loads, which exceed the limits described.
The device is not designed for use in atmospheres with a danger of dust explo-
sions.
The switches of the device that can be accessed may only be actuated when the
power supply to the device is disconnected.
The device is designed exclusively for SELV operation according to IEC 60950-1/
EN 60950-1/VDE 0805. The device may only be connected to devices, which
meet the requirements of EN 60950-1.

Installation in Zone 2
Observe the specified conditions for use in potentially explosive areas.
At the time of installation, use an approved housing (minimum protection IP54),
which meets the requirements of EN 60079-15. Within this context, observe the
requirements of IEC 60079-14/EN 60079-14.
In zone 2, only connect devices to the supply and signal circuits that are suitable
for operation in the Ex zone 2 and the conditions at the installation location.
In potentially explosive areas, terminals may only be snapped onto or off the DIN
rail connector and wires may only be connected or disconnected when the power
is switched off.
The device must be stopped and immediately removed from the Ex area if it is
damaged, was subject to an impermissible load, stored incorrectly or if it malfunc-
tions.
You can download the latest documents from phoenixcontact.net/products.

1.3 UL notes ([ + [8])

2.

Short description

CAN repeater with 4-way isolation for electrical isolation and range increase in bus
systems, which comply with the CANopen, DeviceNet™ and SDS standards.

In CAN networks, the maximum segment length is limited to 1000 m. Repeaters must
be used for installing longer segments.

3.

Plug-in screw terminal blocks

These installation instructions briefly describe commissioning of the device.
Further information can be found in the accompanying data sheet, at
phoenixcontact.net/products.

Connection notes
(@-2)

1(24V)-2(0V) Supply voltage

3(11)-4(12)

10

Operating elements
15/19

3.1

Switching output - N/C contact

Port A/port B: CAN connection

(@

Port A/port B: Bus termination switch (termination resistor)

-14/5-9

Mounting and removing (3] + [2])
Connect a 35 mm EN DIN rail to the protective earth via a grounding terminal
block. The device is grounded by snapping it onto the DIN rail.

NOTE: device damage
Only mount and remove devices when the power supply is disconnected.

Mounting as a single device (stand-alone)

Place the device onto the DIN rail from above. Push the front of the device toward the
mounting surface until it audibly snaps into place.

Combined mounting (modular star coupler) ([3])

For a star coupler, plug together the DIN rail connectors (A) (Order No. 2709561,

2pl

ieces for each device). Push the connected DIN rail connectors onto the DIN rail

(B-C). Place the device onto the DIN rail from above (D). Make sure that it is aligned
correctly with the DIN rail connectors. Push the front of the device toward the mount-

ing

surface until it audibly snaps into place.
Removal ([4])

Push down the locking latch using a screwdriver, needle-nose pliers or similar (A).
Pull the bottom edge of the device away from the mounting surface. Pull the device
diagonally upwards from the DIN rail (B). When you dismantle a star coupler, also
remove the DIN rail connectors.

3.2 Connecting the supply voltage ([1)

Supply voltage to the device via the terminals 1 (24 V) and 2 (0 V). In the case of
the connection station, it is sufficient to supply the first device in the group.
NOTE: device damage
The maximum current load in a star coupler must not be exceed 2 A.
Therefore, a star coupler must not consist of more than ten (10) devices.

Supply via system power supply unit

Connect a power supply unit (MINI-SYS-PS-100-240AC/24DC/1.5; Order No.:
2866983 or MINI-PS100-240AC/24DC/1.5/EX; Order No.: 2866653) to two DIN rail
connectors (Order No.: 2709561) on the left of the group. A second power supply unit
can be used to create a redundant supply concept.

Optional supply via port A: Use a hybrid cable in order to transmit data and a supply
voltage. An additional power supply via terminals 1 and 2 is not necessary. The supply
voltage is not forwarded via the DIN rail connector.

3.3 Switching output ([])

The device is equipped with a floating switching output for error diagnostics (terminals
3 (11) and 4 (12)). The switching output is activated if the supply voltage fails or a crit-
ical fault is detected at a port.

NOTE: device damage
The maximum load capacity of the relay contact is 0.5 A at 10...30 V DC!

3.4 Connecting the data cables ([ - [2])

PortA  PortB  CAN connection

10 - V+ red 24V DC

1 6 C_H white CAN_High: Data signal

12 7 SHD - Cable shield

13 8 C_L blue CAN_Low: Inverted data signal
14 - V- black  GND

NOTE: Interference
Use shielded twisted pair data cables. Connect the cable shielding at both
ends of the transmission path.

For the shield connection, use the provided shield connection clamp.

DOWNLOADED FROM WWW.SCATTS.CO.UK

Repeater fir CAN-basierte Bussysteme

1.

Sicherheitshinweise

1.1 Errichtungshinweise

1.2

Das Gerat der Kategorie 3 ist zur Installation im explosionsgeféhrdeten Bereich der Zone 2 ge-
eignet. Es erflllt die Anforderungen der EN 60079-0:2012+A11:2013 und EN 60079-15:2010.
Die Installation, Bedienung und Wartung ist von elektrotechnisch qualifiziertem Fachpersonal
durchzufiihren. Befolgen Sie die beschriebenen Installationsanweisungen. Halten Sie die flr
das Errichten und Betreiben geltenden Bestimmungen und Sicherheitsvorschriften (auch nati-
onale Sicherheitsvorschriften), sowie die allgemein anerkannten Regeln der Technik ein. Die
sicherheitstechnischen Daten sind dieser Packungsbeilage und den Zertifikaten (Konformitéats-
bewertung, ggf. weitere Approbationen) zu entnehmen.
Offnen oder Verandern des Geréts, iiber die Konfiguration der DIP-Schalter hinaus, ist nicht zu-
lassig. Reparieren Sie das Gerat nicht selbst, sondern ersetzen Sie es durch ein gleichwertiges
Gerat. Reparaturen diirfen nur vom Hersteller vorgenommen werden. Der Hersteller haftet nicht
far Schaden aus Zuwiderhandlung.
Die Schutzart IP20 (IEC 60529/EN 60529) des Geréts ist firr eine saubere und trockene Umge-
bung vorgesehen. Setzen Sie das Gerét keiner mechanischen und/oder thermischen Bean-
spruchung aus, die die beschriebenen Grenzen Uberschreitet.
Das Gerat ist nicht fur den Einsatz in staubexplosionsgefédhrdeten Atmosphéaren ausgelegt.
Die zugénglichen Schalter des Geréts dirfen nur betétigt werden, wenn das Gerét stromlos ist.
Das Gerat ist ausschlieBlich fiir den Betrieb mit Sicherheitskleinspannung (SELV) nach
IEC 60950-1/EN 60950-1/VDE 0805 ausgelegt. Das Gerat darf nur an Gerate angeschlossen
werden, die die Bedingungen der EN 60950-1 erflllen.

Installation in der Zone 2
Halten Sie die festgelegten Bedingungen fiir den Einsatz in explosionsgefahrdeten Bereichen
ein!
Setzen Sie bei der Installation ein geeignetes, zugelassenes Gehause (Mindestschutzart IP54)
ein, das die Anforderungen der EN 60079-15 erflllt. Beachten Sie dabei die Anforderungen der
IEC 60079-14/EN 60079-14.
An die Versorgungs- und Signalstromkreise in der Zone 2 diirfen nur Gerate angeschlossen
werden, die fir den Betrieb in der Ex-Zone 2 und die am Einsatzort vorliegenden Bedingungen
geeignet sind.
Das Auf- und Abrasten auf den Tragschienen-Busverbinder bzw. das AnschlieBen und das
Trennen von Leitungen im explosionsgeféhrdeten Bereich ist nur im spannungslosen Zustand
zuléssig.
Das Gerat ist auBer Betrieb zu nehmen und unverziglich aus dem Ex-Bereich zu entfernen,
wenn es beschadigt ist, unsachgeman belastet oder gelagert wurde bzw. Fehlfunktionen auf-
weist.
Aktuelle Dokumente kénnen Sie Uber die Adresse phoenixcontact.net/products herunterladen.

1.3 UL-Hinweise ([@ + [8])

2.

Kurzbeschreibung

CAN-Repeater mit 4-Wege-Trennung zur Potenzialtrennung und Reichweitenerhdhung in Bus-
systemen, die den Standards CANopen, DeviceNet und SDS entsprechen. In CAN-Netzwerken ist
die maximale Segmentlédnge auf 1000 m begrenzt. Zum Aufbau langerer Segmente miissen Sie
Repeater verwenden.

3.

Steckbare Schraubklemmen
1(24V) -2 (0V)
3(11)-4(12)

Diese Einbauanweisung beschreibt in Kurzform die Inbetriebnahme des Gerats. Weitere
Informationen finden Sie im zugehdrigen Datenblatt unter phoenixcontact.net/products.

Anschlusshinweise

(@-2)
Versorgungsspannung
Schaltausgang - Offnerkontakt

10-14/5-9  Port A/ Port B: CAN-Anschluss
Bedienelemente
15/19 Port A/ Port B: Schalter Busterminierung (Abschlusswiderstand)

3.1 Montage und Demontage ([3] + [2])

Verbinden Sie eine 35-mm-EN-Tragschiene Uber eine Erdungsklemme mit der Schutzerde.
Das Gerat wird mit dem Aufrasten auf die Tragschiene geerdet.

ACHTUNG: Geratebeschadigung
Montieren und demontieren Sie die Gerate nur im spannungsfreien Zustand!

Montage als Einzelgerat (Stand-Alone)

Setzen Sie das Gerat von oben auf die Tragschiene. Driicken Sie das Geréat an der Front in Rich-
tung der Montageflache, bis es horbar einrastet.

Montage im Verbund (modularer Sternkoppler) ([3])

Stecken Sie flr einen Sternkoppler die Tragschienen-Busverbinder zusammen (A) (Art.-Nr.:
2709561, 2 Stlck pro Gerat). Driicken Sie die zusammengesteckten Tragschienen-Busverbinder
in die Tragschiene (B-C). Setzen Sie das Gerat von oben auf die Tragschiene (D). Achten Sie auf
die passende Ausrichtung zu den Tragschienen-Busverbindern. Driicken Sie das Gerét an der
Front in Richtung der Montageflache, bis es hérbar einrastet.

Demontage ([4])

Ziehen Sie mit einem Schraubendreher, Spitzzange o. a. die Arretierungslasche nach unten (A).
Winkeln Sie die Unterkante des Gerats etwas von der Montageflache ab. Ziehen Sie das Gerat
schrag nach oben von der Tragschiene ab (B). Wenn Sie einen Sternkoppler demontieren, entfer-
nen Sie auch die Tragschienen-Busverbinder.

3.2 Anschluss der Versorgungsspannung ([1])

Speisen Sie die Versorgungsspannung (ber die Klemmen 1 (24 V) und 2 (0 V) in das Gerat ein.
In einer Verbundstation ist die Einspeisung am ersten Gerét des Verbunds ausreichend.
ACHTUNG: Geratebeschadigung
Die maximale Strombelastung in einem Sternkoppler darf 2 A nicht libersteigen!
Ein Sternkoppler darf daher aus nicht mehr als zehn (10) Geraten bestehen.

Einspeisung liber Systemstromversorgung

SchlieBen Sie eine Systemstromversorgung (MINI-SYS-PS-100-240AC/24DC/1.5; Art.-Nr.:
2866983 oder MINI-PS100-240AC/24DC/1.5/EX; Art.-Nr.: 2866653) mit zwei Tragschienen-Bus-
verbindern (Art.-Nr.: 2709561) links an den Verbund an. Mit einer zweiten Stromversorgung lasst
sich ein redundantes Versorgungskonzept realisieren.

Optionale Versorgung tiber Port A:

Verwenden Sie ein hybrides Kabel, dann kdnnen Sie Daten und eine Versorgungsspannung tber-
tragen. Eine zusatzliche Versorgung tber die Klemmen 1 und 2 ist nicht erforderlich. Eine Weiter-
leitung der Versorgungsspannung lber den Tragschienen-Busverbinder erfolgt nicht!

3.3 Schaltausgang ([)

Das Gerét ist mit einem potenzialfreien Schaltausgang zur Fehlerdiagnose ausgestattet (Klemmen
3 (11) und 4 (12)).

Der Schaltausgang wird aktiviert, wenn die Versorgungsspannung ausfallt oder ein kritischer Feh-
ler auf einem Port erkannt wird.

ACHTUNG: Geratebeschadigung
Die maximale Belastbarkeit des Relai

betrégt 0,5 A bei 10...30 V DC!

3.4 Anschluss der Datenleitungen ([1] - [2])

PortA  PortB  CAN-Anschluss

10 - V+ rot 24V DC

1 6 C_H weiB CAN_High: Datensignal

12 7 SHD - Kabelschirm

13 8 C_L blau CAN_Low: invertiertes Datensignal
14 - V- schwarz GND

ACHTUNG: Storeinfliisse
Verwenden Sie abgeschirmte Datenleitungen mit verdrillten Aderpaaren. SchlieBen Sie den
Kabelschirm auf beiden Seiten der Ubertragungsstrecke an.

Verwenden Sie zur Schirmanbindung die mitgelieferte Schirmanschlussschelle.
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4. Sonlandirma direnci
Eger cihaz elektrikli bir CAN segmentinin baginda veya sonunda kullaniliyorsa, ciha-
zin (stlindeki bus sonlandirmay etkinlestirin. llgili anahtar "ON" konumuna getirin.

5. Konfiglirasyon
NOT: Elektro-statik desarj
Ata\ Statik yiikler elektronik cihazlara zarar verebilir. Cihazi acip konfigiire
etmeden dnce viicudunuzdaki elektrostatik yiki desarj. Bunun igin
topraklanmis bir yiizeye 6rnegin panonun metal gévdesine dokunun!
Konfigiirasyon yapilan DIP sivigler A portundaki kapagin altinda yer alir. ([4])
Kapagin altindaki yangda kiicuk bir tornavida yerlestirin ve kapagi ¢ikarin.
Teslimde tim DIP sivigler "OFF" konumundadir. Bitigikteki tabloyu kullanarak planla-
nan uygulamaya gore DIP sivigleri konfigtre edin. ([5])
5.1 Veri hizinin ayarlanmasi (DIP sivicler 1-4)
@ Bagh tiim CAN cihazlarini ayni hiza ayarlayin.

5.2 Calisma modu anahtarlamasi (DIP sivi¢ 5)

"Genisletiimis Ag" (DIP 5 = OFF): Port A ve B set edilen hiza bagl olan maksimum
segment uzunlugunu destekler. Dahili bus yénetimi aktive edilir, bit retiming mevcut-
tur. Cihazdaki bit gecikmesi telegram runtime'dan kaynaklanir (telegramin tipine
bagl olarak, 44 ve 108 bit arasinda).

"Hizli" (DIP 5 = ON): Dahili bus yonetimi kapali. Bit gecikmesi < 1 bit ise, hem tek
basina cihaz hem de grup halinde (modiiler yildiz kuplér), sebekenin toplam boyu

[ ERENGSH s ORISR

4. Termination resistor
If the device is used at the start or end of an electrical CAN segment, activate the
bus termination on the top of the device. Set the corresponding switch to "ON".

5. Configuration
NOTE: Electrostatic discharge

A\ Static charges can damage electronic devices. Remove electrostatic
discharge from your body before opening and configuring the device.
To do so, touch a grounded surface, e.g. the metal housing of the con-
trol cabinet!

The DIP switches for configuration are located under the cap on the port A interface. ([4])

Insert a small screwdriver into the slot on the bottom of the cap and remove the cap.

At delivery, all DIP switches are in the "OFF" position. Configure the DIP switches

according to the planned application using the adjacent table. ([5])

5.1 Setting the data rate (DIP switches 1-4)

@ Set all connected CAN devices to the same data rate.

5.2 Operating mode switching (DIP switch 5)

"Extended Network" (DIP 5 = OFF): Ports A and B support the maximum segment
length, which depends on the set data rate. The internal bus management is acti-
vated, the bit retiming is available. The bit delay in the device is due to a telegram
runtime (depending on the type of telegram, between 44 and 108 bits).

"Fast" (DIP 5= ON): Internal bus management is deactivated. When the bit delay is

4. Abschlusswiderstand

Wenn Sie das Gerat am Anfang oder am Ende eines elektrischen CAN-Segments einset-
zen, dann aktivieren Sie die Busterminierung auf der Gerateoberseite. Stellen Sie den
passenden Schalter auf "ON".

5. Konfiguration
ACHTUNG: Elektrostatische Entladung

Ata\ Statische Aufladungen kénnen elektronische Geréte beschédigen. Entla-
den Sie die elektrische Aufladung Ihres Kérpers vor dem Offnen und Kon-
figurieren des Geréts. Beriihren Sie dazu eine geerdete Oberflache, z. B.
das Metallgehduse des Schaltschranks.

Die DIP-Schalter fiir die Konfiguration befinden sich hinter der Abdeckkappe an der

Schnittstelle Port A. ([2]) Hebeln Sie mit einem kleinen Schraubendreher hinter die Aus-

sparung an der Unterseite der Abdeckkappe und nehmen Sie die Kappe ab.

Im Auslieferungszustand sind alle DIP-Schalter in der Position "OFF". Konfigurieren Sie

die DIP-Schalter entsprechend der geplanten Anwendung mit Hilfe nebenstehender Ta-

belle. ([5])

5.1 Einstellung der Datenrate (DIP-Schalter 1-4)

@ Stellen Sie alle angeschlossenen CAN-Teilnehmer auf die gleiche Daten-
rate ein!

5.2 Umschaltung der Betriebsart (DIP-Schalter 5)

"Extended Network" (DIP 5 = OFF): Port A und B unterstiitzen die maximale Segment-
lange, die von der eingestellten Datenrate abhangt. Das interne Busmanagement ist ak-

DIP 5 = ON -Swi
iz, (gﬁ%&é%nﬁxmgé (R ETABERR) ), NN DR tim boliimlerde azalir. Portlar arasinda sadece elektriksel yalitim ve sinyal yikseltme < 1 bit, both as stand-alone device and grouped (modular star coupler), the total tiviert, das Bit-Retiming steht zur Verfigung. Die Bitverzégerung im Geréat betrégt eine DZIP N w“%h ["Z’E’,?S:] |§§gtmh?nm‘]
(BIEMERXE) B, 0z EXESHTRRENESHA. olusur. size of the network is reduced across all segments. Only electrical isolation and sig- ~ Telegrammlaufzeit (je nach Telegrammart zwischen 44...108 Bit). I OFF | OFF | OFF | OFF Auto
_ . . . . nal amplification occurs between the ports. "Fast" (DIP 5 = ON): Das interne Busmanagement ist deaktiviert. Durch die Bitverzoge-
6. LIRS T (E) . Dlyagnos“.k ve durum QOSte.r.g?Ier.l (&) 6. Di ti d status indicat & rung < 1 Bit sowohl im Einzelgerat (Stand-/glone) als auch im Verbund (modularer Stgern- gEE gii %I;\IF g;\:: ;g :ggg
22 VCC £f5  On (FF) : HEJEHE 22 VCC yesil Acik be"slemfa gerilimi geliyor o - Diagnostic an s atus indicators ([6]) koppler) verringert sich die Gesamtausdehnung des Netzwerks (iber alle Segmente. OFF | OFF | ON ON 50 1000
ST A T m Yanip sénme: cihaz tarafindan gegerli bir veri hizi algilanamadi 22 VCC green On:supply voltage present Zwischen den Ports erfolgt lediglich eine Potenzialtrennung und Signalverstérkung.
!‘/%"Tx ' 1X§,%;?Ejﬁ;kaq¢i*gk+ RAF (yalnizca "Autobaud" ayarinda) Flashing: no valid data rate detected by the device (only with . . OFF ON OFF OFF 125 500
Autobaud” %) N 18 ACT san  Yanip soner: Portlardaki veya backplane'deki veri trafigi (ge- "Autobaud” setting) 6. Diagnose- und Statusanzeigen ([6]) OFF [ ON [ OFF | ON 250 250
18 ACT #E [Pk WmASERAMEREN (EHRIRE cerli telegramlar degerlendirimez) 18 ACT vyellow Flashing: Data traffic at the ports or the backplane (no evalu- 22 VCC griin  Ein: Versorgungsspannung liegt an gFF gu 83 %’LF 500 100
&) Her bakir arayiizde durum géstergesi icin bir yesil LED ve bir kirmizi LED (NET A/B) ation of valid telegrams) 1 ACT b Ell.'n:tf Ig:erat erkl?nhnt keflrée gt#tlge I%atenéatek(r]ur be|k Autogaud ) O':\IF OFF | OFF | OFF 180%00 gg
ENMEREOBTE A TRSETNRE LED M—/M4IE LED vardr. Each copper interface has a green LED and a red LED (NET A/B) for status indica- 8 CT ge inkt: Datenverkehr auf den Ports, bzw. Backplane (keine Bewer-
(NET A/B), PortA Port B tion. tung auf giiltige Telegramme)
WOA #OB 17 21 NET vyesil Diyagnostik ve durum gostergesi, diyagnostik tablo- PortA Port B .é?dte Kupfelrschnittsteltletitsttmit jeweils einer griinen und einer roten LED (NET A/B) zur
4 i GEFRSTETIT, B2 4t suna bkz 17 21 NET green Diagnostic and status indicator, see diagnostics table atusanzeige ausgestattet.
7 21 NET BRE& %ﬂgmﬁbﬂ%m TR, SRHIE 16 20 NET kirmizi Diyagkr;l?stik ve durum gostergesi, diyagnostik tablo- 16 20 NET 9ed Diagnostic and status indicator, see diagnostics table  PortA PortB D;P - tRON | — dodF::\l ik
9% 246 A e | 9N pe suna bkz 17 21 NET grin Statusanzeige, siehe Diagnosetabelle ast Response | Extended Network |
16 20 NET e %’Uglﬂﬁgﬂh“’?ﬁmﬂ’ SRR Green [Red Meaning Switching [Corrective 16 20 NET ?ot Statusanzeige, siehe Diagnosetabelle 6 N.C.
Yesil Kirmizi [Anlami Anahtarla- [Onlem LED LED output
= > - LED LED mal gikis Off Off Device without activated  [Check the connected LED [LED |[Bedeutung Schalt- |Abhilfe
ge A& |R®R FREE | EE5E KAPALI [KAPALI [Besleme gerilim-|aktive Besleme gerilimi baglantisini supply voltage supply voltage. grin _|rot ausgang .
LED |LED siz cihaz edilmig kontrol edin. On Off Device ready to Not Device is operating correct-| |Aus  |Aus  |Gerat ohne Versor- [aktiviert [Prifen Sie die angeschlossene Versor- 12314
OFF |OFF | NHHEBEIR | & BT HERIR. Acik KAPALT |Cihaz calismaya |Aktive Cihaz dlizglin calisiyor. operate, connection |activated ~ |ly. gungsspannung gungsspannung.
s hazrr, badlanti  |ediimemis present, telegrams Ein Aus  |Gerat betriebs- nicht Gerat arbeitet einwandfrei.
ON |OFF |B&BIEES |REE |BBIETERE mevcut, teleg- are being detected bereit, Verbindung |aktiviert AN
B, B ramlar glvenilir reliably vorhanden, Tele- ©OOD ®@
B, ®/XE sekilde algilanir. Flashing [Off Device ready to op- |activated  |Check connected data ca- gramme werden
) Yanin KAPALI [Cihaz calismaya |aktive Baglanti ve polaritenin dogru ol- erate, no connec- bles to ensure the connec- sicher erkannt s
W3t |OFF |&&Beas |ME BT EEAEIRE 4 sbnen hazir, baglantt  |edilmis dugundan emin olmak igin bagh tion (e.g. data rate tion and polarity are correct. Blinkt [Aus  |Gerat betriebs- aktiviert  [Prufen Sie angeschlossene Datenkabel . o 5
B, FRgiE TR SRR, yok (veri hizi tes- veri kablolarini kontrol edin. not detected) Check the data rate set via bereit, keine Verbin- auf korrekten Anschluss und Polaritat. i
(N, ¥R BT DIP T ERIRSE pit edilmiyor) DIP siviglerle set edilen veri hizi- the DIP switches. dung Priifen Sie die per DIP-Schalter einge- 0 41 6
RREWE) RIRE. ni kontrol edin. Check the connected mas- (z.B. Datenrate stellte Datenrate. TG
KRECEENTERET Master ve bunun bus parametre- ter and its bus parameters nicht erkannt) Priifen Sie den angeschlossenen I il |
SHH (I, HiEE lerini kontrol edin (6r: veri hizi). (e.g. data rate). Master sowie dessen Busparameter . Il 1 —8
K) . Acik Yanin Gegici hata, Aktive Baglanti ve polaritenin dogru ol-|  [On Flashing [Temporary error,  [Not Check connected data ca- (z.B. Datenrate). 18 //i A H 9
ey yrwTTI vy = - . sénen  |CAN diyagnosti- |edilmemis |dugundan emin olmak igin bagl CAN diagnostics in-|activated  |bles to ensure the connec- Ein Blinkt [Voriibergehender [nicht Prifen Sie angeschlossene Datenkabel n
ON iRk %m%ﬁ;ﬁ;ﬁ ~ RAE %EE%E@%E?E%H gj gelisiglizel se- vefi kablolarini kontrol edin. dicate sporadically tion and polarity are correct. Fehler, CAN-Diag- |aktiviert aut korre}(ter) Anschlqss und Polaritat. 17 ﬁ H
ETT’\E//I\%'J?JF‘ TS R ° kilde bozulmus Ag_ sonlandirmasini kontrol damaged tele- C_)heck the network termina- nose melde_z_t spora- Priifen Sie die Terminierung des Netz- 16
RESIRS N #Q%Ei%ﬁcﬁﬁaiﬁﬁliﬁi t_el_egramlan be- edin. grams tion. disch zerstorte we"rks. ) 10
STE v FT SHE (n, AHa) lirtir Master ve bunun bus paramet- | [Off On Critical error (bus _|activated |Check the connected mas- Telegramme Priifen Sie den angeschlossenen Mas- 15 11
OFF |ON | EA%ER (8 |#UA i 4 p B KAPALI [Agik Onemlihata (bus [aktive relerini kontrol edin (6r: zaman- OFF), telegram traf- ter and its bus parameters Aus  [Ein Kritischer Fehler  |aktiviert |ter sowie dessen Busparameter (z. B. 12
% OFF) , K BTG BRI OFF), tele dilmi lam 5 | A timi BUS-OfM. Tole Timi 2 —
. INEEA TR, P, gram  |edilmis n a). o . ic no longer sup: (e.g. timing). (Bus-Off), Tele ‘ ".I"ng)' . T
jﬁifﬁﬁiﬁi = trafigi desteklen- Ag ve besleme gerilimini parazit ported, port faulty Check the network and sup- grammverkehr nicht Priifen Sie Netzwerk und Versorgungs- —
W, 3O miyor, hatali port gegisi icin kontrol edin ply voltage for coupled inter- mehr méglich, Port spannung auf einkoppelnde Stérungen 14
ference gestort
AR Teknik veriler Technical data Technische Daten INDUSTRIAL CONTROL EQUIPMENT 11AE
KA 172 Tip Siparigs No.  Type Order No.  Typ Artikel-Nr.  PSI-REP-DNET CAN 2313423 . .
i;},ﬁ Besleme Supply Versorgung ¢ us Wire Range' 24-14 AWG
BB RS Besleme gerilim araligi Supply voltage range Versorgungsspannungsbereich 10V DC..30VDC LISTED Torque; 5-7 (Lbs—lns)
Bid %I COMBICON #25TH 4% i 7 figli COMBICON vidali klemensi (izerinden via pluggable COMBICON screw terminal block Uiber steckbare Schraubklemme COMBICON . . . i
{HER = Lk Besleme gerilimi Supply voltage Versorgungsspannung 24V DC Environmental deS|gnat|on: "Open Type Device"
SRV 24V DC Tipik akim tijlll(etir'ni ] 24V DC  Typical current consumlption 24VDC  Stromaufnahme typislch 24VDC 55mA "Pollution Degree 2 Installation Environment"
SAERES Maks. akim tiiketimi Max. current consumption Stromaufnahme maximal 80 mA
CAN #£0, #F& 1SO/IS 11898 #5A, i&HF DeviceNet, CAN arabirimi, DeviceNet, CAN, CANopen® icin ISO/IS CAN interface, in accordance with ISO/IS 11898 for CAN-Schnittstelle, nach ISO/IS 11898 fur DeviceNet, CAN,
CAN, CANopen 11898'e uygun DeviceNet, CAN, CANopen CANopen ,
e &R B A&y,  Sonlandirmadirenci  Entegre edilmis ve anahtarlanmaya hazir ~ Termination resistor Integrated and ready to be switched ~ Abschlusswiderstand zuschaltbar integriert. 124 Q DISPOSITIF DE REGULATION INDUSTRIEL 11AE
R BUATEHERRMATA N EAETMY  lletim mesafesi Transmission length Ubertragungslange <5000 m A .04
iletim hizina ve kullanilan protokole baglidir Dependent on the data rate and the protocol used abhéngig von Datenrate und verwendetem Protokoll ¢ US Zone de cébles : 24-14 AWG
ERER I DIP FEEAEA  Tetmhiz Konfigtire edilebilir DIP sivigler  Transmission speed Configurable via DIP switches ~ Ubertragungsgeschwindigkeit_Kkonfigurierbar Giber DIP-Schalter < 1 MBit/s LISTED  Couple de serrage : 5-7 (Lbs-In)
EE X COMBICON $2§TiE4Ev% Baglanti Gegmeli COMBICON vidali klemensi ~ Connection COMBICON plug-in screw terminal block  Anschluss steckbare Schraubklemme COMBICON . . . . .
cjﬁ B0, &4 15018 1183?;&;‘;, BET DevieLﬁ‘&M¥ CAN arabirimi, DeviceNet, CAN, CANopen® igin ISO/IS CAN interface, in accordance with ISO/IS 11898 for CAN-Schnittstelle, nach ISO/IS 11898 fiir DeviceNet, CAN, Désignation pour I'environnement « Open Type Device »
CAN._CANopen 11898'¢ uygun DeviceNet, CAN, CANopen CANopen « Environnement d'installation : degré de pollution 2 »
& EE R SR AR D#  Sonlandirma direnci  Entegre edilmis ve anahtarlanmaya hazir  Termination resistor Integrated and ready to be switched ~ Abschlusswiderstand zuschaltbar integriert 124 Q
HHIBEE lletim mesafesi Transmission length Ubertragungsléange <5000 m
BURT &% R F0FT B A E RN iletim hizina ve kullanilan protokole baglidir Dependent on the data rate and the protocol used abhéangig von Datenrate und verwendetem Protokoll
EE jftkTt COMBICON #B5Ti%is¥  Bagdlant Gegmeli COMBICON vidali klemensi ~ Connection COMBICON plug-in screw terminal block  Anschluss steckbare Schraubklemme COMBICON
KR SR #E Role cikist Numara Relay output Number  Relai gang Anzahl 1
SAUREE Maksimum anahtarlama gerilimi Maximum switching voltage Schaltspannung maximal 30V DC
PRENES R Sarekli sinir akimi Limiting continuous current Grenzdauerstrom 500 mA
—ESH Genel veriler General data Allgemeine Daten
AR E TRV RIEEIR Standart operasyonda bit gecikmesi Bit delay in standard operation Bitverzogerung im Standardbetrieb <1 Bit/< 108 Bit
BERE %4 EN 60950  Elektriksel izolasyon EN 60950'e uygun  Electrical isolation according to EN 60950  Galvanische Trennung nach EN 60950 VCC /TBUS //CAN A // CAN B
T E 50Hz, 1min  Test gerilimi 50Hz, 1dk  Test voltage 50 Hz, 1 min.  Prifspannung 50Hz, 1min.  1,5kVgg4
1RIPEER Koruma sinifi Degree of protection Schutzart 1P20
iR e 12/  Ortam sicaklik araligi Isletim  Ambient temperature range Operation  Umgebungstemperaturbereich Betrieb -20°C...60°C
17k / o8 Depolama/tasima Storage/transport Lagerung/Transport  -40°C ...85°C
S HXRE, E5EFEREE Rakm Kisitlamalar igin Uretici beyannamesine bakin  Altitude For restrictions see manufacturer's declaration ~ Hohenlage Einschrankung siehe Herstellererklarung 5000 m
e PA 6.6-FR  Muhafaza malzemesi PA6.6-FR  Housing material PA6.6-FR  Gehausematerial PA 6.6-FR
Rt 5/ 2E / FE Olculer W/H/D Dimensions W/H/D Abmessungen B/H/T 35mm/111 mm/121 mm
SEEER lletken kesit alani Conductor cross section Leiterquerschnitt 0,2 - 2,5 mm?® (AWG 24 - 14)
BE A% Nem yogunlasma yok  Humidity non-condensing  Luftfeuchtigkeit keine Betauung  30...95 %
BE FrB7iME 159, 54 IEC 60068-2-27 474  Sok IEC 60068-2-27'ye uygun olarak tim yonlerde 15g  Shock 15g in all directions in acc. with IEC 60068-2-27  Schock 15¢g je Raumrichtung, nach IEC 60068-2-27
&ah (BE) & IEC 60068-2-6 : 5g, 150Hz  Titresim (calisma) IEC60068-2-6 standartlarina uygun: 5g, 150 Hz  Vibration (operation) in acc. with IEC 60068-2-6: 5g, 150 Hz  Vibration (Betrieb) nach IEC 60068-2-6: 5g, 150 Hz
e /INE 4 CE#rt Uygunluk/ onaylar CE uyumu Conformance/Approvals CE-compliant  Konformitét / Zulassungen CE-konform
INE Onaylar Approvals Zulassungen @[H[ = Ex:@
ATEX BB SR R SR RS AR | ATEX Litfen dokiimanda verilen 6zel montaj ~ ATEX Please follow the special installation instructions  ATEX Beachten Sie die besonderen Installationshinweise € || 3 G Ex nA IIC T4 Ge X
talimatlarina dikkat ediniz! in the documentation! in der Dokumentation!
SE=REESS UL, USA/Kanada UL, USA/Canada UL, USA/Kanada 508 Listed

Tl /AR

Standartlar/teknik 6zellikler

Standards/specifications

Normen/Bestimmungen

DIN EN 50178, DIN EN 60950
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ESPANOL

Repetidor para sistemas de bus basados en CAN

1. Advertencias de seguridad

1.1 Indicaciones de instalacién

* Este dispositivo de la categoria 3 es apto para instalarlo en areas con atmoésferas explosivas catalogadas
como zona 2. Cumple los requisitos normativos de EN 60079-0:2012+A11:2013 y EN 60079-15:2010.

¢ Lainstalacion, el manejo y el mantenimiento deben ser ejecutados por personal especializado, cualificado
en electrotecnia. Siga las instrucciones de instalacion descritas. Para la instalacion y el manejo, cumpla las
disposiciones y normas de seguridad vigentes (también las normas de seguridad nacionales), asi como las
reglas generales de la técnica. Encontrara los datos técnicos de seguridad en este prospecto y en los cer-
tificados (evaluacion de conformidad y otras aprobaciones, en caso necesario).

¢ No esta autorizada la apertura o modificacién del equipo a través de la configuracién del interruptor DIP. No
repare el equipo usted mismo, sustittiyalo por otro de caracteristicas similares. Sélo los fabricantes deben
realizar las reparaciones. El fabricante no se hace responsable de los dafios derivados del incumplimiento
de estas prescripciones.

* Eltipo de proteccién IP20 (IEC 60529/EN 60529) del equipo esta previsto para un entorno limpio y seco.
Detenga el equipo ante cargas mecdnicas y/o térmicas que superen los limites descritos.

* Elequipo no esta disefiado para la insercién en atmésferas expuestas a peligro de explosion por polvo.

¢ Los interruptores accesibles del equipo sélo deben accionarse cuando el equipo no tenga corriente.

* Elequipo esta concebido exclusivamente para el funcionamiento con tensién baja de seguridad (SELV) se-
gun IEC 60950-1/ EN 60950-1/ VDE 0805. El equipo debe ser conectado Uinicamente a equipos que cum-
plan las condiciones de la EN 60950-1.

1.2 Instalacién en la zona 2

* Cumpla las condiciones fijadas para el montaje en areas expuestas a peligro de explosion.

* Durante la instalacion utilice una carcasa autorizada adecuada (tipo de proteccién minima IP54) que cum-
pla con los requisitos de la EN 60079-15. Tenga en cuenta durante ese proceso las exigencias de
IEC 60079-14/EN 60079-14.

¢ Enlos circuitos de alimentacién y de corriente de sefial en la zona 2 sélo se pueden conectar equipos que
sean aptos para el funcionamiento en la zona Ex 2 y para las condiciones del lugar de montaje.

* Solo se permite encajar o extraer el conector para carriles de carga o conectar y separar conductores en el
area de peligro de explosién cuando se encuentra en estado sin tension.

* Debe desconectarse el equipo y retirarlo inmediatamente de la zona Ex si esta dafiado o se ha cargado o
guardado de forma inadecuada o funciona incorrectamente.

¢ Puede descargar la documentacion actual en la direccién phoenixcontact.net/products.

1.3 Indicaciones UL ([ + [2])

2. Descripcion resumida
Repetidor CAN con separacion de 4 vias para la separacion galvanica y aumento del alcance en los sistemas
de buses correspondientes a los estandares CANopen, DeviceNet y SDS.
En las redes CAN la longitud de segmento maxima es de 1000 m. Para la creacion de segmentos mas largos
debera utilizar un repetidor.
Estas instrucciones de montaje describen de forma abreviada la puesta en marcha del equipo. Encon-
trard mas informacion en la ficha de datos correspondiente en phoenixcontact.net/products.

3. Observaciones para la conexion
Bornes de tornillo enchufables

1(24V) -2 (0V) Tensién de alimentacion
3(11)-4(12) Salida de conmutacién - contacto cerrado

(- 2)

10-14/5-9 Puerto A/Puerto B: Conexién CAN
Elementos de operacion (@)
15/19 Puerto A/Puerto B: Interruptor de terminacion del bus (resistencia terminal)

3.1 Montaje y desmontaje ([3] + [4])
¢ Conecte un carril simétrico 35-mm-EN a la tierra de proteccién mediante un borne de puesta a tierra. El dis-
positivo se conecta con la toma a tierra al encajarlo en el carril.

ATENCION: Desperfectos en el dispositivo
Monte y desmonte los equipos en estado sin tension.

¢ Montaje como aparato independiente (Stand-Alone)

Coloque el equipo desde arriba sobre el carril. Presione el equipo por la parte frontal en direccion a la superficie

de montaje hasta que encaje de forma audible.

* Montaje en combinado (acoplador en estrella modular) ([3])

Para un acoplador de estrella, ensamble los conectores de bus del carril (A) (cddigo 2709561, 2 por disposi-

tivo). Encaje los conectores de bus ensamblados en el carril (B-C). Coloque el dispositivo desde arriba sobre

el carril (D). Preste atencion a la correcta alineacion respecto a los conectores de bus del carril. Encaje el dis-

positivo por la parte frontal en direccién a la superficie de montaje hasta escuchar cémo encastra.

* Desmontaje ([2])

Con un destornillador, alicates en punta o similares, oprima la patilla de bloqueo hacia abajo (A). Incline el

borde inferior del dispositivo separandolo un poco de la superficie de montaje. Saque el dispositivo oblicua-

mente hacia arriba para separarlo del perfil (B). Si va a desmontar un acoplador de estrella, extraiga también

los conectores para carril.

3.2 Conexion de la tension de alimentacion ([1])

¢ Aporte tension de alimentacion a través de los bornes 1 (24 V) y 2 (0 V) al equipo. En una estacioén de com-
binado, es suficiente con alimentar el primer equipo del combinado.

ATENCION: Desperfectos en el dispositivo
@ iNo se permite sobrepasar la maxima intensidad admisible de 2 A en un acoplador de estrella!
Por lo tanto, un acoplador de estrella debera constar de diez (10) dispositivos como méximo.

Alimentacion a través de alimentacion de corriente del sistema
Conecte una fuente de alimentacién del sistema (MINI-SYS-PS-100-240AC/24DC/1.5; cédigo: 2866983 o
MINI-PS100-240AC/24DC/1.5/EX; cédigo: 2866653) con dos conectores para carriles (codigo: 2709561) en
la parte izquierda del combinado.
Con una segunda fuente de alimentacion puede realizarse un concepto de alimentacion redundante.
Disposicion opcional a través del puerto A:
Utilice un cable hibrido; asi podra transferir datos y una tensién de alimentacién. No se necesita una alimenta-
cién adicional a través de los bornes 1y 2. No se realiza una transferencia de la tensién de alimentacion a tra-
vés del conector de los railes.
3.3 Salida de conexién ([i])
El equipo esta equipado con una salida de conexién sin potencial para el diagnéstico de fallos (bornes 3 (11)
y4(12)).
La salida de conexién se activa cuando la tension de alimentacion desciende o se detecta un fallo critico en un
puerto.

ATENCION: Desperfectos en el dispositivo
(D jLa capacidad de carga maxima del contacto de relé es de 0,5 A a 10...30 V DC!

3.4 Conexion de las lineas de datos ([ - [2])

Puerto A Puerto B Conexiéon CAN

10 - V+ rojo 24V DC

11 6 C_H blanco CAN_alta: sefial de datos

12 7 SHD - Pantalla del cable

13 8 C_L azul CAN_baja sefal de datos invertida
14 - V- negro GND

IMPORTANTE: interferencias
Utilice lineas de datos apantalladas con pares de conductores trenzados. Conecte el blindaje del cable
en ambos lados del tramo de transmision.

Para la conexion de pantalla, utilice la brida para conexién de pantalla suministrada.

DOWNI QADED ERON
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Repeater per sistemi bus basati su CAN

1. Indicazioni di sicurezza

1.1 Note di installazione

« Il dispositivo della categoria 3 e adatto all'installazione nell'area a rischio di esplosione della zona 2. Soddi-
sfa i requisiti delle norme EN 60079-0:2012+A11:2013 ed EN 60079-15:2010.

* L'installazione, I'utilizzo e la manutenzione devono essere eseguiti da personale elettrotecnico qualificato.
Seguire le istruzioni di installazione descritte. Rispettare le prescrizioni e le norme di sicurezza valide per
l'installazione e I'utilizzo (norme di sicurezza nazionali incluse), nonché le regole tecniche generalmente
riconosciute. | dati tecnici di sicurezza sono riportati in questa documentazione allegata e nei certificati
(valutazione di conformita ed eventuali ulteriori omologazioni).

* Non e consentito aprire o modificare I'apparecchio, oltre alla configurazione dei DIP switch. Non riparare
I'apparecchio da sé, ma sostituirlo con un apparecchio equivalente. Le riparazioni possono essere effettua-
te soltanto dal produttore. Il produttore non & responsabile per danni in caso di trasgressione.

* Il grado di protezione IP20 (IEC 60529/EN 60529) dell'apparecchio & previsto per un ambiente pulito e
asciutto. Non sottoporre I'apparecchio ad alcuna sollecitazione meccanica e/o termica che superi le soglie
indicate.

* L'apparecchio non € idoneo per I'utilizzo in atmosfere polverose a rischio di esplosione.

* Gliinterruttori accessibili dell'apparecchio devono essere estratti solo quando I'apparecchio € in assenza di
corrente.

* L'apparecchio ¢ studiato appositamente per il funzionamento con una bassissima tensione di sicurezza
(SELV) a norma IEC 60950-1/EN 60950-1/VDE 0805. L'apparecchio deve essere collegato solo ad appa-
recchi che soddisfano le condizioni della norma EN 60950-1.

1.2 Installazione nella zona 2

* Rispettare le condizioni fissate per l'utilizzo in aree a rischio di esplosione!

* Per l'installazione utilizzare una custodia adeguata omologata (grado di protezione minimo IP54) che sod-
disfi i requisiti della norma EN 60079-15. Rispettare i requisiti della IEC 60079-14/EN 60079-14.

« Aicircuiti di alimentazione e segnalazione nella zona 2 possono essere collegati solo apparecchi idonei al
funzionamento nella zona Ex 2 e alle condizioni presenti per luogo d’impiego.

* L'inserzione e la disinserzione sul connettore per guide di supporto e la connessione e la separazione dei
conduttori nelle aree a rischio di esplosione sono ammessi solo in assenza di tensione.

* L'apparecchio va messo fuori servizio e immediatamente allontanato dall’area Ex se danneggiato, oppure
sottoposto a carico non conforme o non conformemente alloggiato, oppure se presenta difetti funzionali.

* Documenti aggiornati possono essere scaricati all'indirizzo phoenixcontact.net/products.

1.3 Note UL ([ + [8])

2. Breve descrizione
Repeater CAN con separazione a 4 vie per la separazione del potenziale e I'aumento degli utenti nei sistemi
bus che corrispondono agli standard CANopen, DeviceNet e SDS.
Nelle reti CAN la lunghezza massima del segmento & limitata a 1000 m. Per la realizzazione di segmenti piu
lunghi € necessario utilizzare dei repeater.
Queste istruzioni di montaggio descrivono in breve la messa in servizio dell'apparecchio. Ulteriori infor-
mazioni sono disponibili nella scheda tecnica alla pagina phoenixcontact.net/products.

3. Indicazioni sui collegamenti

Morsetti a vite estraibili

1(24V) -2 (0V) Tensione di alimentazione
3(11)-4(12) Uscita ON-OFF - contatto in apertura

10-14/5-9 Porta A/porta B: Connessione CAN

Elementi di comando ()]

15/19 Porta A/porta B: Interruttore terminazione bus (resistenza terminale)

3.1 Montaggio e smontaggio ([3] + [4])
* Attraverso un terminale di messa a terra, collegare la guida di montaggio EN da 35 mm alla terra di prote-
zione. |l dispositivo viene collegato a terra con l'innesto sulla guida di montaggio.
IMPORTANTE: Danni materiali del dispositivo
Montare e smontare |'apparecchio solo in assenza di tensione!

(d-2)

* Montaggio come apparecchio singolo (stand alone)

Posizionare |'apparecchio sulla guida di supporto dall'alto. Spingere I'apparecchio sul lato anteriore in direzione
della superficie di montaggio finché non si innesta.

* Montaggio in collegamento (accoppiatori a stella modulari) ([z])

Per un accoppiatore a stella assemblare i connettori bus per guide di montaggio (A) (cod. art. 2709561, 2 pz.
per dispositivo). Spingere nella guida i connettori bus per guide di montaggio assemblati (B-C). Posizionare
dall'alto il dispositivo sulla guida di montaggio (D). Fare attenzione al corretto orientamento rispetto ai connet-
tori bus per guide di montaggio. Spingere il dispositivo dal lato anteriore in direzione della superficie di montag-
gio fino a sentire lo scatto in posizione.

« Smontaggio ([2])

Spingere verso il basso la linguetta di arresto con un cacciavite, una pinza a punta o simili (A). Piegare il bordo
inferiore del dispositivo allontanandolo leggermente dalla superficie di montaggio. Rimuovere il dispositivo in
obliquo verso l'alto dalla guida di montaggio (B). Quando si smonta un accoppiatore a stella, rimuovere anche
i connettori per guide di supporto.

3.2 Connessione della tensione di alimentazione ([1])

* Alimentare il dispositivo con la tensione di alimentazione mediante i morsetti 1 (24 V) e 2 (0 V). In una
stazione di collegamento é sufficiente alimentare il primo apparecchio del gruppo di collegamento.

IMPORTANTE: Danni materiali del dispositivo
Il carico di corrente max. in un accoppiatore a stella non deve superare i 2 A!
Per questo motivo un accoppiatore a stella non puo consistere di pit di dieci (10) dispositivi.

Alimentazione mediante alimentazione di corrente dal sistema
Collegare un alimentatore di sistema (MINI-SYS-PS-100-240AC/24DC/1.5; codice 2866983 oppure
MINI-PS100-240AC/24DC/1.5/EX; codice 2866653) a due connettori per guide di montaggio (codice
2709561) a sinistra sul collegamento.
Con un secondo alimentatore & possibile realizzare un sistema di alimentazione ridondante.
Alimentazione opzionale sulla porta A:
Utilizzare un cavo ibrido, cosi € possibile trasmettere i dati e una tensione di alimentazione. Non & necessaria
un'ulteriore alimentazione sui morsetti 1 e 2. Non si verifica la trasmissione della tensione di alimentazione sui
connettori per guide di supporto!
3.3 Uscita di commutazione ([])
L'apparecchio & dotato di un'uscita ON-OFF libera da potenziale per la diagnostica di errori (morsetti 3 (11) e
4(12)).
L'uscita ON-OFF viene attivata quando cade la tensione di alimentazione o viene riconosciuto un errore critico
su una porta.

IMPORTANTE: Danni materiali del dispositivo

Il carico massimo ammesso del contatto relé & pari a 0,5 A con 10...30 V DC!

3.4 Connessione delle linee dati ([1] - [2])

Porta A Porta B Connessione CAN

10 - V+ rosso 24V DC

11 6 C_H bianco CAN_High: segnale dati

12 7 SHD - Schermatura cavo

13 8 C_L blu CAN_Low: segnale dati invertito
14 - V- nero GND

IMPORTANTE: disturbi
Utilizzare linee dati schermate con coppie di conduttori twistati. Collegare la schermatura del cavo su
entrambi i lati della linea di trasmissione.

Per la connessione schermata utilizzare le fascette per schermatura fornite.

JATATAY A QO lIK
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Répéteur pour systémes bus a base CAN

1. Consignes de sécurité

1.1 Instructions d'installation

¢ L'appareil de catégorie 3 est congu pour étre installé dans des atmosphéres explosibles de zone 2. Il satis-
fait aux exigences des normes EN 60079-0:2012 + A11:2013 et EN 60079-15:2010.

* Llinstallation, I'utilisation et la maintenance doivent étre confiées a un personnel spécialisé diment qualifié
en électrotechnique. Respecter les instructions d'installation. Lors de I'exécution et de I'exploitation, res-
pecter les dispositions et normes de sécurité en vigueur (ainsi que les normes de sécurité nationales) de
méme que les régles généralement reconnues relatives a la technique. Les caractéristiques relatives a la
sécurité se trouvent dans ces instructions et les certificats joints (attestation de conformité, autres homolo-
gations éventuelles).

¢ L’ouverture ou la modification de I'appareil autre que par la configuration via le sélecteur de codage (DIP)
n’est pas autorisée. Ne procéder a aucune réparation sur I'appareil, mais le remplacer par un appareil équi-
valent. Seul le fabricant est autorisé a effectuer des réparations sur I'appareil. Le fabricant n’est pas respon-
sable des dommages résultant d’infractions a cette régle.

* L’indice de protection IP20 (CEI 60529/EN 60529) de I'appareil est valable dans un environnement propre
et sec. Ne pas soumettre I'appareil a des sollicitations mécaniques et/ou thermiques dépassant les limites
décrites.

e L’appareil n’est pas congu pour étre utilisé dans des atmosphéres dangereuses (poussiére).

* Les commutateurs accessibles de I'appareil ne doivent étre actionnés que lorsque I'appareil n’est pas sous
tension.

* L’appareil est congu pour étre utilisé exclusivement avec une trés basse tension de sécurité (SELV) confor-
mément a CEI60950-1 / EN60950-1 / VDE08O05. Il ne peut étre branché que sur des appareils répondant
aux exigences de la norme EN 60950-1.

1.2 Installation en zone 2

* Respecter les conditions fixées pour une utilisation dans les environnements explosibles !

* Utiliser, lors de I'installation, un boitier adapté et homologué (indice minimum de protection IP54) qui répond
aux exigences de la norme EN 60079-15. Prendre en compte les exigences de la CEl 60079-14/EN 60079-
14.

* Seuls des appareils appropriés pour une utilisation dans des environnements explosibles de la zone 2 et
adaptés aux conditions ambiantes du lieu d’exploitation peuvent étre raccordés aux circuits d’alimentation
et circuits électriques de la zone 2.

* L’encliquetage, le désencliquetage sur le connecteur sur profilé et la connexion et la déconnexion de cables
en atmosphére explosible sont uniqguement autorisés hors tension.

* L’appareil doit étre mis hors service et retiré immédiatement de la zone Ex s’il est endommagé ou s'il a été
soumis a des charges ou stocké de fagon non conforme, ou s'il présente un dysfonctionnement.

¢ Les documents actuels peuvent étre téléchargés a I'adresse phoenixcontact.net/products.

1.3 Remarques UL (7 + [8])

2. Bréve description

Répéteur CAN a quadruple isolation pour I'isolation galvanique et 'augmentation de la portée des systemes

bus, correspondant aux standards CANopen, DeviceNet et SDS.

La longueur de segment maximale est limitée a 1000 m dans les réseaux CAN. Utiliser un répéteur pour le

montage de segments plus longs.

Cette instruction de montage décrit en résumé la mise en service de 'appareil. Pour d’autres informa-
tions, consulter la fiche technique correspondante sur le site phoenixcontact.net/products.
3. Conseils relatifs au raccordement
Bornes a vis enfichables
1(24V)-2 (0V) Tension d’alimentation
3(11)-4(12) Sortie de couplage - contact a ouverture

10-14/5-9 Port A/ Port B : Raccordement CAN
Eléments de commande ()
15/19 Port A/ Port B : Commutateur terminaison du bus (résistance de terminaison)

3.1 Montage et démontage (3] + [4])
¢ Raccorder un profilé EN de 35 mm a la terre de protection via un module de mise a la terre. Mettre I'appareil
ala terre en I'encliquetant sur le profilé.

IMPORTANT : Endommagement de I'appareil
Ne monter et ne démonter les appareils que lorsqu’ils sont hors tension !

* Montage en tant qu'appareil isolé (Stand-Alone)

Placer I'appareil sur le profilé par le haut. Appuyer sur la partie avant de 'appareil en direction de la surface de

montage jusqu’a ce qu’il s’encliquette de fagon audible.

* Montage dans un systéme (coupleur en étoile modulaire) ([3])

Assembler les connecteurs sur profilé nécessaires au coupleur en étoile modulaire (A, réf. 2709561, 2 par ap-

pareil). Enfoncer les connecteurs assemblés sur le profilé (B-C). Placer I'appareil sur le profilé par le haut (D).

Ce faisant, veiller a ce que I'orientation vers les connecteurs sur profilé soit correcte. Appuyer sur la partie avant

de I'appareil en direction de la surface de montage jusqu’a ce qu'il s’encliquette de maniere audible.

« Démontage ([2])

Tirer la languette d’arrét vers le bas a I'aide d’un tournevis, d’une pince droite ou d’un outil similaire. Ecarter

légérement le bord inférieur de I'appareil de la surface de montage. Retirer I'appareil du profilé vers le haut en

l'inclinant légerement (B). Lors du démontage d'un coupleur en étoile, déposer également les connecteurs sur

profilé.

3.2 Raccordement de la tension d’alimentation ([1])

* Alimenter I'appareil en tension via les bornes 1 (24 V) et 2 (0 V). Dans une station de groupage, il suffit de
réaliser I'alimentation sur le premier appareil de I'association.

IMPORTANT : Endommagement de I'appareil

La charge électrique maximum ne doit pas dépasser 2 A dans un coupleur en étoile.

Par conséquent, celui-ci ne doit pas compter plus de dix (10) appareils.
Alimentation via une alimentation systeme
Raccorder |'alimentation systéme (MINI-SYS-PS-100-240AC/24DC/1.5 ; réf. 2866983 ou MINI-PS-100-
240AC/24DC/1.5/EX ; réf. 2866653) a I'aide de deux connecteurs sur profilé (réf. 2709561) a gauche du grou-
page.
Le raccordement d’un deuxiéme bloc d’alimentation permet de réaliser une alimentation redondante.
Alimentation optionnelle via port A :
utiliser un cable hybride pour transmettre des données et une tension d’alimentation. Une alimentation supplé-
mentaire viales bornes 1 et 2 n’est pas requise. Une transmission de la tension d’alimentation via le connecteur
sur profilé ne se fait pas !
3.3 Sortie de couplage ([1])
L’appareil est doté d’une sortie de couplage indépendante du potentiel pour le diagnostic d’erreurs (bornes
3(11) et4 (12)).
La sortie de couplage est activée lorsque la tension d’alimentation est coupée ou qu’une erreur critique sur I'un
des ports est détectée.

IMPORTANT : Endommagement de I'appareil

La capacité de charge admise du contact de relais est 0,5 A, avec 10...30 V DC.

3.4 Raccordement des cables de données ([ - [2])

Port A Port B Raccordement CAN

10 - V+ rouge 24V DC

1 6 C_H blanc CAN_High : signal de données

12 7 SHD - Blindage

13 8 C_L bleu CAN_Low : signal de données inversé
14 - V- noir GND

ATTENTION : interférences
Utiliser des cables de données blindés avec paires de fils torsadées. Raccorder le blindage des cables
aux deux extrémités de la ligne de transmission.

Pour le raccordement de blindage, utiliser le blindage fourni.
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4. Resistencia terminal
Siinstala usted el dispositivo al comienzo o al final de un segmento eléctrico CAN, active la terminacion de bus
en la parte superior del dispositivo. Ponga los interruptores correspondiente en posicion "ON".

5. Configuracion

A IMPORTANTE: descarga electrostatica
AtaA Las cargas estaticas pueden daiar los equipos electronicos. Antes de abrir y configurar el
equipo, descargue la carga eléctrica de su cuerpo. Para ello, toque una superficie puesta a tie-
rra, p.ej. la carcasa metalica del armario de distribucion.

Los interruptores DIP para la configuracion se encuentran detras de la tapa cobertora en la interfaz puerto A. ([4])
Con un destornillador pequefio, apalanque detras del corte dispuesto en la parte inferior de la tapa cobertora
y extraigala.

En estado de suministro, todos los interruptores DIP se encuentran en posicion "OFF". Configure el interruptor
DIP segun la aplicacion planeada con la ayuda de la tabla que aparece al lado. ([5])

5.1 Ajuste velocidad de transmision de datos (interruptor DIP 1-4)
@ Ajuste todos los participantes CAN conectados a la misma velocidad de transmision de datos.

5.2 Cambio del modo de funcionamiento (interruptor DIP 5)

"Extended Network" (DIP 5 = OFF): Los puerto A y B soportan la longitud de segmento maxima, que depende
de la velocidad de datos ajustada. La gestion interna de bus esta activada y el "bit retiming" esta disponible. El
retardo de bits en el equipo comprende el tiempo de ejecucion del telegrama (seguin el tipo de telegrama, entre
44...108 bit).

"Fast" (DIP 5= ON): La gestion de bus interna esta desactivada. Mediante el retardo de bits < 1 bit, tanto en el
equipo independiente (STAND-ALONE) como en combinacion (acoplador de estrella modular) se reduce la
extension total de la red por todos los segmentos. Entre los puertos se realiza inicamente un aislamiento gal-
vanico y una amplificacién de la sefal.

6. Indicaciones de diagnéstico y estado ([¢])

22 VCC  verde encendido: hay tension de alimentacion
parpadea: el aparato no reconoce ninguna velocidad de datos valida (sélo para
ajuste "Autobaud")

18 ACT  amarillo intermitente: Trafico de datos en el puerto o placa posterior (sin evaluacion en el

telegrama valido)

Cada interfaz de cobre esta equipada para la indicacion de estado con el correspondiente LED verde y rojo
(NET A/B).

Puerto A Puerto B

DOV/NIL AANE DA/

ITALIANO

4. Resistenza terminale
Se si inserisce il dispositivo all'inizio o alla fine di un segmento elettrico CAN, attivare la terminazione bus sul
lato superiore dell'apparecchio. Impostare il DIP switch adatto su “ON”.

5. Configurazione

A IMPORTANTE: Scariche elettrostatiche
Ata\ Le cariche statiche possono danneggiare gli apparecchi elettronici. Prima di aprire e configu-
rare l'apparecchio scaricare la carica elettrica del vostro corpo. Per questo scopo toccate una
superficie collegata a terra, ad es. la custodia metallica del quadro elettrico!

| DIP switch per la configurazione si trovano dietro al coperchio di protezione sull'interfaccia porta A. ([4])
Con un piccolo cacciavite sollevare dietro il vano di apertura nella parte inferiore del coperchio di protezione e
rimuovere il coperchio.

Al momento della fornitura tutti i DIP switch si trovano nella posizione "OFF". Configurare i DIP switch in base
all'utilizzo previsto con l'aiuto della tabella a fianco. ([5])

5.1 Impostazione della velocita dati (DIP switch 1-4)

E] Impostare tutte le utenze CAN collegate sulla stessa velocita dati!

5.2 Cambiamento della modalita operativa (DIP switch 5)

"Extended Network" (DIP 5 = OFF): le porte A e B supportano la lunghezza massima del segmento, che
dipende dalla velocita dati impostata. La gestione bus interna ¢ attivata, & disponibile il Bit-Retiming. Il ritardo
bit nell'apparecchio & pari alla durata di un telegramma (per ogni telegramma tra 44...108 bit).

“Fast” (DIP 5= ON): la gestione bus interna & disattivata. Attraverso il ritardo bit < 1 bit sia nell'apparecchio sin-
golo (STAND-ALONE) sia in collegamento (accoppiatori a stella modulari), I'estensione della rete si riduce su
tutti i segmenti. Tra le porte avviene solo un isolamento del potenziale e I'amplificazione del segnale.

6. Indicatori diagnostici e di stato ([&])

22 VCC  verde On: tensione di alimentazione presente
lampeggia: il dispositivo non riconosce una velocita dati valida (solo con I'impo-
stazione "Autobaud")

18 ACT  giallo lampeggia: trasmissione dati sulle porte, o backplane (nessuna valutazione su

telegrammi validi)

Ogni interfaccia in rame € dotata di un LED verde e di uno rosso (NET A/B) come indicatore di stato.
PortaA PortaB

ANA A 0 K

FRANCAIS

4. Resistance terminale
Si 'appareil est placé en début ou en fin d’'un segment électrique CAN activer la terminaison de bus située sur
la partie supérieure de I'appareil. Placer le commutateur correspondant sur « ON ».

5. Configuration

A IMPORTANT : décharge électrostatique
AtaA Les charges électrostatiques peuvent endommager les appareils électroniques. Décharger le
corps des charges électriques avant d’ouvrir et de configurer I'appareil. Pour ce faire, toucher
une surface mise a la terre, comme par ex. le boitier en métal de I'armoire électrique !

Les commutateurs DIP pour la configuration sont situés derriére le capot de protection au niveau de I'interface
du port A. ([2])

Lever, a I'aide d’un petit tournevis, la partie derriére la découpe de la face inférieure du capot de protection et
retirer ce dernier. A la livraison, tous les commutateurs DIP sont en position « OFF ». Configurer les commuta-
teurs DIP conformément & I'application prévue a I'aide du tableau ci-contre. ([5])

5.1 Réglage du débit de données (Commutateur DIP 1-4)
@ Régler tous les équipements CAN connectés sur le méme débit !

5.2 Commutation du mode de fonctionnement (commutateur DIP 5)

« Extended Network » (DIP 5 = OFF) : Les ports A et B supportent la longueur de segments maximale qui est
fonction du débit de données configuré. La gestion du bus interne est activée, la resynchronisation des bits est
disponible. La temporisation de bits dans I'appareil équivaut a une durée de transit de télégramme (entre
44...108 bits selon le type de télégramme).

« Fast » (DIP 5=0ON) : la gestion de bus interne est désactivée. La temporisation de bits < 1 bit aussi bien dans
un appareil unique (autonome) que dans un appareil en association (coupleur en étoile modulaire) entraine une
diminution de I'extension totale du réseau sur tous les segments. Seules une isolation galvanique et une am-
plification des signaux ont lieu entre les ports.

6. Voyants de diagnostic et d’état ([€])

22 VCC vert allumé : tension d'alimentation établie
clignote : I'appareil ne détecte aucun débit valide (avec réglage « Autobaud »
uniquement)

18 ACT  jaune clignote : transmission de données sur les ports, ou le fond du panier (aucune

évaluation sur les télégrammes valides)

Chaque interface en cuivre est respectivement dotée d’une LED verte et route (NET A/B) pour I'affichage
d'état.

17 21 NET verde Indicatore di stato, vedere la tabella di diagnostica

16 20 NET rosso Indicatore di stato, vedere la tabella di diagnostica

LED verde |LED rosso |Significato Uscita di com- | Rimedio

mutazione

Off Off Apparecchio senza attivato Verificare la tensione di alimentazione
tensione di alimenta- collegata.
zione

On Off Apparecchio pronto al | non attivato L'apparecchio funziona in modo per-
funzionam., collega- fetto.
mento presente, i tele-
grammi vengono
riconosciuti in modo
sicuro

Lampeggia | Off Apparecchio pronto al | attivato Verificare il cavo dati collegato sulla
funzionamento, polarita e la connessione corrette.
nessun collegamento Verificare la velocita dati impostata
(ad es. velocita dati per DIP switch.
non riconosciuta) Verificare il master collegato e il suo

parametro bus (ad es. velocita dati).

On Lampeggia | Errore temporaneo, la | non attivato Verificare il cavo dati collegato sulla
diagnostica CAN polarita e la connessione corrette.
comunica sporadica- Verificare la terminazione della rete.
mente i telegrammi Verificare il master collegato e il suo
danneggiati parametro bus (ad es. timing).

off On Errori critici (bus off), | attivato Verificare la rete e la tensione di ali-
la trasmissione di tele- mentazione sui disturbi in accoppia-
grammi non & pili pos- mento
sibile, porta
danneggiata

17 21 NET verde Indicacion de estado, véase tabla de diagndstico
16 20 NET rojo Indicacion de estado, véase tabla de diagndstico
LED verde |LED rojo Significado Salida de Solucién
conexion
Apagado Apagado Equipo sin tensién de | activo Compruebe la tensién de alimenta-
alimentacion cién conectada.
Conectado | Apagado Equipo listo para el no activado El equipo funciona correctamente.
funcionamiento, existe
conexion, los telegra-
mas se reconocen de
forma segura
Parpadea Apagado El equipo esta listo activo Compruebe que el cable de datos
para funcionar, sin esté bien conectado y que la polari-
conexion (p.ej. no se dad sea la correcta.
detecta la velocidad Compruebe la velocidad de datos
de datos) ajustada por interruptor DIP.
Compruebe el maestro conectado,
asi como sus parametros de bus
(p. €]., velocidad de datos).
Conectado | Parpadea Fallos temporales, no activado Compruebe que el cable de datos
diagndstico CAN infor- este bien conectado y que la polari-
ma de los telegramas dad sea la correcta.
esporadicamente des- Compruebe la terminacién de la red.
truidos Compruebe el maestro conectado,
Apagado | Conectado | Fallo critico (bus off), |activo asi como sus parametros de bus
el trafico de telegra- (p. €., temporizacion). B
mas ya no es posible, Compruebe que laredy la tension de
puerto averiado alimentacion no presentan averias
que se acoplan

Caracteristiques techniques

Tipo Codigo

Tipo Cod. art.

Port A Port B
17 21 NET vert Affichage d’état, voir tableau de diagnostic
16 20 NET rouge Affichage d’état, voir tableau de diagnostic

LED verte |LED rouge |Signification Sortie de Remeéde

couplage

Désactivé Désactivé | Appareil sans tension | activé Vérifier la tension d’alimentation
d’alimentation raccordée.

Allumé Désactivé | Appareil prét a fonc- | non activé Appareil fonctionne sans défaut.
tionner, connexion
présente, télé-
grammes sont détec-
tés avec certitude

Clignote Désactivé | Appareil prét a fonc- | activé Contréler le raccordement correct et
tionner, aucune la polarité du cable de données rac-
connexion (débit de cordé.
données non détecté, Contrdler le débit de données réglé au
par ex.) moyen des commutateurs DIP.

Contréler 'appareil maitre raccordé
ainsi que ses parametres du bus
(débit de données, par ex.).

Allumé Clignote Erreur temporaire, non activé Controler le raccordement correct et
diagnostic CAN in- la polarité du cable de données rac-
dique sporadiquement cordé.
des télégrammes Contrdler la terminaison du réseau.
détériorés Contrdler 'appareil maitre raccordé

Désactivé | Allumé Erreur critique (Bus- | activé ainsi que ses parametres du bus
Off), transmission de (timing, par ex.).
télégrammes impos- Controler l'absence d’erreurs se ma-
sible, port perturbé nifestant sur le réseau et la tension

d’alimentation

Type Référence

PSI-REP-DNET CAN 2313423

Alimentacién

Alimentazione

Alimentation

Tension de alimentacion
a través de borne enchufable de conexién por tornillo COMBICON

Intervallo di tensione di alimentazione
mediante morsetto a vite a innesto COMBICON

Plage de tension d'alimentation
via bloc de jonction a vis enfichable MINICONNEC

10V DC...30VDC

Tension de alimentacion Tensione di alimentazione Tension d'alimentation 24V DC
Absorcion de corriente tipica 24V DC Corrente assorbita tipica 24V DC  Courant absorbé typique 24V DC 55mA
Absorcion de corriente maxima Max. corrente assorbita Courant max. absorbé 80 mA
Interfaz CAN, seguin ISO/IS 11898 para DeviceNet, CAN, CANopen Interfaccia CAN, a norma ISO/IS 11898 per DeviceNet, CAN, CANopen Interface CAN, selon ISO/IS 11898 pour DeviceNet, CAN, CANopen
Resistencia de cierre integrado con opcién de conexion  Resistenza terminale disinseribile, integrato  Résistance terminale connectable etintégré 124 Q
Longitud de transmision Lunghezza di trasmissione Distance de transmission <5000 m
en funcién de la velocidad de transmisién de datos y del protocolo utilizado in base alla velocita dati e al protocollo utilizzato en fonction du débit des données et du protocole utilisé
Velocidad de transmision Configurable con interruptor DIP  Velocita di trasmissione configurabile mediante DIP switch  Vitesse de transmission configuration via le commutateur DIP < 1 MBit/s
Conexion Borne enchufable de conexion por tornillo COMBICON  Collegamento Morsetto a vite a innesto COMBICON  Raccordement Borne a vis enfichable MINICONNEC
Interfaz CAN, seguin ISO/IS 11898 para DeviceNet, CAN, CANopen Interfaccia CAN, a norma ISO/IS 11898 per DeviceNet, CAN, CANopen Interface CAN, selon ISO/IS 11898 pour DeviceNet, CAN, CANopen
Resistencia de cierre integrado con opcién de conexién  Resistenza terminale disinseribile, integrato  Résistance terminale connectable etintégré 124 Q
Longitud de transmision Lunghezza di trasmissione Distance de transmission <5000 m
en funcién de la velocidad de transmision de datos y del protocolo utilizado in base alla velocita dati e al protocollo utilizzato en fonction du débit des données et du protocole utilisé
Conexion Borne enchufable de conexién por tornillo COMBICON  Collegamento Morsetto a vite a innesto COMBICON  Raccordement Borne a vis enfichable MINICONNEC
Salida de relé Numero Uscita releé Numero  Sortie a relais Nombre 1
Tension de conmutacién maxima Max. tensione commutabile Tension de commutation maximale 30VDC
Corriente constante limite Corrente di carico permanente Intensité permanente limite 500 mA
Datos generales Dati generali Caractéristiques générales
Retardo de bits en el funcionamiento estandar Ritardo bit in modalita standard Temporisation de bits en mode standard <1 Bit/< 108 Bit
Separacion galvanica seguin EN 60950  Isolamento galvanico secondo EN 60950  Isolation galvanique selon EN 60950 VCC /TBUS//CAN A//CAN B
Tension de prueba 50 Hz, 1 min  Tensione di prova 50 Hz, 1 min  Tension d'essai 50 Hz, 1min  1,5kVgy
Indice de proteccion Grado di protezione Indice de protection 1P20
Margen de temperatura ambiente Funcionamiento  Range temperature Funzionamento  Plage de température ambiante Exploitation -20°C...60 °C
Almacenamiento/transporte Immagazzinamento/trasporto Stockage/transport  -40 °C ... 85 °C
Altitud para limitaciones véase declaracion del fabricante  Altezza per le limitazioni vedere la dichiarazione del produttore  Altitude Restriction : voir déclaration du fabricant 5000 m
Material de la carcasa PA6.6-FR  Materiale custodia PA6.6-FR  Matériau du boitier PA 6.6-FR
Dimensiones An./Al./ Pr. DimensioniL/A/P Dimensions |/H/P 35mm/111 mm/121 mm
Seccién de conductor Sezione conduttore Section du conducteur 0,2-2,5mm* (AWG 24 - 14)
Humedad del aire sin condensacion  Umidita dell'aria senza condensa  Humidité de I'air pas de condensation  30...95 %
Choque 15g todas las direcciones del espacio, segun IEC 60068-2-27  Urti 159 in ogni direzione, a norma IEC 60068-2-27  Choc 159 toutes directions, selon CEI 60068-2-27
Vibracion (servicio) segun IEC 60068-2-6: 59, 150 Hz  Vibrazioni (funzionamento) a norma IEC 60068-2-6: 5g, 150 Hz  Vibrations (service) selon CEI 60068-2-6 : 5g, 150 Hz
Conformidad / Homologaciones Conformidad CE  Conformita/omologazioni CE conforme  Conformité / Homologations Conformité CE
Homologaciones Omologazioni Homologations O [ = gx: €0
ATEX Tenga en cuenta las instrucciones especiales de instalacion ~ ATEX Rispettare le note particolari relative all'installazione ~ ATEX Tenir compte des instructions d'installation particulieres @ 113G Ex nA IIC T4 Ge X
indicadas en la documentacion. riportate nella documentazione! contenues dans la documentation.
UL, EE.UU./ Canada UL, USA/Canada UL, USA/Canada 508 Listed

Normas/disposiciones

Norme/disposizioni

Normes/prescriptions

DIN EN 50178, DIN EN 60950

DOWNLOADED FROM WWW.SCATTS.CO.UK

[
DIP-Switch Speed Segment
1 2 3 [kBit/s] | length [m]
OFF | OFF | OFF | OFF | Auto
OFF | OFF | OFF | ON 10 5000
OFF | OFF | ON | OFF 20 2500
OFF | OFF | ON | ON 50 1000
OFF | ON | OFF | OFF | 125 500
OFF | ON | OFF | ON 250 250
OFF | ON | ON | OFF | 500 100
OFF | ON | ON | ON 800 50
ON | OFF | OFF | OFF | 1000 30
DIP ON I OFF
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INDUSTRIAL CONTROL EQUIPMENT 11AE
US Wire Range: 24-14 AWG
LISTED  Torque: 5-7 (Lbs-Ins)
Environmental designation: "Open Type Device"
"Pollution Degree 2 Installation Environment"
DISPOSITIF DE REGULATION INDUSTRIEL 11AE
c US Zone de cables : 24-14 AWG
LISTED  Couple de serrage : 5-7 (Lbs-In)
Désignation pour I'environnement « Open Type Device »
« Environnement d'installation : degré de pollution 2 »
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POLSKI

Wzmachniacz regeneracyjny do systeméw magistralnych opartych na CAN

1. Wskazowki dotyczace bezpieczernstwa

1.1 Instrukcja instalacji

* Urzadzenie kategorii 3 dostosowane jest do instalowania w obszarach zagrozonych wybuchem strefy 2.
Spetnia wymagania normy EN 60079-0:2012+A11:2013 i EN 60079-15:2010.

* Instalacji, obstugii konserwacji moze dokonywac wytacznie wyspecjalizowany personel elektrotechniczny.
Nalezy przestrzega¢ wskazéwek dotyczacych montazu. Podczas instalacii i eksploatacii nalezy przestrze-
gac obowigzujgcych postanowien i przepisdw bezpieczenstwa (rowniez krajowych przepiséw bezpieczen-
stwa) oraz ogolnie przyjetych zasad technicznych. Dane bezpieczenstwa technicznego zawarte sg w
niniejszej ulotce do opakowania oraz w certyfikatach (Ocena zgodnosci, ewtl. inne aprobaty).

¢ Otwieranie urzadzenia lub wprowadzanie do niego zmian w sposéb inny niz za pomoca przetacznika DIP
jest niedopuszczalne. Nie nalezy wykonywac¢ samodzielnych napraw urzadzenia, lecz wymienié je na nowe
o tych samych wtasciwosciach uzytkowych. Do wykonywania napraw upowazniony jest wytgcznie produ-
cent. Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody wynikte z nieprzestrzegania powyzszych zasad.

* Stopien ochrony urzadzenia wynosi IP20 (IEC 60529/EN 60529) i przewidziany jest do pracy w suchym oto-
czeniu. Nie nalezy poddawaé go dziataniu mechanicznych ani termicznych obciazen, ktére przekraczajg
opisane wartosci graniczne.

* Urzadzenie nie jest przewidziane do zastosowania w obszarach zagrozonych wybuchem pytéw.

* Dostepne przetaczniki urzadzenia mozna uruchamiac jedynie po odtgczeniu jego zasilania energig elek-
tryczna.

* Urzadzenie jest przeznaczone wytgcznie do pracy w obwodach o napigciu znamionowym bardzo niskim
bez uziemienia funkcjonalnego (SELV) wg IEC 60950-1/EN 60950-1/VDE 0805. Urzgdzenie moze by¢ pod-
tgczane wytgcznie do urzgdzen spetniajgcych wymogi normy EN 60950-1.

1.2 Instalacja w strefie 2

* Postepowac w my$l ustalonych warunkéw stosowania w obszarach zagrozonych wybuchem!

¢ Podczas montazu uzywaé¢ odpowiednich certyfikowanych obudéw (o stopniu ochrony min. IP54), ktére
spetniaja wymagania normy EN 60079-15. Uwzglednia¢ réwniez wymagania normy IEC 60079-14/

EN 60079-14.

* Do obwoddw zasilania i sygnatowych w strefie 2 mozna podtgczac tylko takie urzadzenia, ktére nadajg sie
do eksploataciji w strefie Ex 2 oraz w warunkach panujgcych w miejscu zastosowania.

* Zatrzaskiwanie lub odtgczanie z konektorem szyny nosnej wzgl. przytaczanie lub odtgczanie przewodéw w
obszarze zagrozonym wybuchem dozwolone jest wytgcznie w stanie bez napigciowym.

* Urzadzenie ktdre jest uszkodzone, niewtasciwie obcigzone, bedzie przechowywane lub wykazuje niewta-
sciwe dziatanie, nalezy usungc¢ z obszaru zagrozonego wybuchem.

¢ Aktualne dokumenty mozna pobraé¢ pod adresem internetowym phoenixcontact.net/products.

1.3 Wskazéwki UL ([Z + [8])

2. Krétki opis

Wzmacniacz regeneracyjny z separacjg 4-kierunkowg do separaciji potencjatéw i zwigkszenia zasiegu w sys-

temach magistralnych, zgodnych ze standardami CANopen, DeviceNet i SDS.

W sieciach CAN maksymalna dtugo$¢ segmentu jest ograniczona do 1000 m. W celu zbudowania dtuzszych

segmentéw nalezy uzy¢ wzmacniacza regeneracyjnego.

W niniejszej instrukcji montazu opisano w skréconej formie uruchomienie urzgdzenia. Dalsze informacje

@ znalez¢ mozna w odpowiednim arkuszu danych na stronie phoenixcontact.net/products.

3. Wskazoéwki dotyczace przytaczania
Wtykane ztgcza Srubowe

1(24V)-2(0V) Napiecie zasilania
3(11)-4(12) Wyijécie przetaczajace - zestyk rozwierny

(@ -2)

10-14/5-9 Port A/ port B: przytacze CAN
Elementy obstugi ()
15/19 Port A/ port B: przetacznik zakoriczenia magistrali (terminator)

3.1 Montaz i demontaz ([3] + [2])
¢ Potaczyé¢ szyne nosng EN 35 mm z uziemieniem ochronnym za pomoca ztaczki uziemienia. Uziemienie
urzadzenia nastepuje przez zatrzasnigcie na szynie nanosnej.

UWAGA: Ryzyko uszkodzenia urzadzen
Urzadzenia nalezy montowaé i demontowaé w stanie beznapigciowym!

* Montaz pojedynczego urzadzenia (Stand-Alone)

Natozy¢ urzadzenie od géry na szyng nosna. Wcisng¢ urzadzenie od przodu w kierunku powierzchni monta-
zowej, az styszalnie zaskoczy.

* Montaz zespolony (modutowy tacznik gwiazdowy) ([3])

W celu zbudowania tagcznika gwiazdowego nalezy potaczyc¢ ze sobg konektory na szyne nosng (A) (nr art.:
2709561, 2 szt. na urzgdzenie). Potgczone ze sobg konektory wcisngé na szyng nosna (B-C). Natozyc¢ urza-
dzenie od géry na szyne nosna (D). Zwrdci¢ uwage na odpowiednie wyréwnanie wzgledem konektoréw na
szyne nosna. Wcisnaé urzadzenie od przodu w kierunku powierzchni montazowej, az styszalnie zaskoczy.

« Demontaz ([2])

Odgig¢ w dét wypustke ustalajacg przy uzyciu wkretaka, szczypiec ze zwgzonymi korncami itp. (A). Unies¢
urzadzenie dolng krawedzig do géry pod niewielkim katem wzgledem powierzchni montazowej. Pociagna¢
urzadzenie ukos$nie ku gérze, aby wyjac je z szyny nosnej (B). Podczas demontazu tacznika gwiazdowego na-
lezy réwniez zdemontowac konektor na szyne nosna.

3.2 Potaczenie napigcia zasilania ([1])
* Napiecie zasilania nalezy podawac do urzadzenia przez ztgczki 1 (24 V) i 2 (0 V). W stacji zespolonej zasi-
lanie pierwszego urzgdzenia zespotu jest wystarczajace.

UWAGA: Ryzyko uszkodzenia urzadzen
Maksymalne obcigzenie pradowe w tgczniku gwiazdowym nie powinno przekraczac 2 A!
Dlatego tez tgcznik gwiazdowy moze sktadac¢ si¢ maksymalnie z 10 urzadzen.

Zasilanie przez zasilacz systemowy
Nalezy podtaczy¢ z lewej strony do zespotu systemowy uktad zasilania energig elektryczng (MINI-SYS-PS-
100-240AC/24DC/1.5; nr art.: 2866983 lub MINI-PS100-240AC/24DC/1.5/EX; nr art.: 2866653) wyposazony
w dwa konektory na szyne nosng (nr art.: 2709561).
Istnieje mozliwo$¢ zrealizowania koncepcji redundantnego zasilania z zastosowaniem drugiego zasilacza.
Opcjonalne zasilanie przez port A:
Nalezy uzy¢ kabla hybrydowego, nastgpnie mozna przesyta¢ dane i napigcie zasilania. Nie jest wymagane do-
datkowe zasilanie przez ztgczki szynowe 1 i 2. Rozprowadzenie napigcia zasilania za pomoca konektora do
szyn nos$nych nie jest realizowane!
3.3 Wyjscie przekaznikowe ([1])
Urzadzenie wyposazone jest w bezpotencjatowe wyjscie przekaznikowe stuzace do diagnostyki btedéw (zaci-
ski3 (11)i4(12)).
Wyijécie przetaczajace jest dezaktywowane po awarii napigcia zasilania lub rozpoznaniu krytycznego btedu na
jednym z portéw.

UWAGA: Ryzyko uszkodzenia urzadzen

Maksymalna obcigzalnos¢ zestyku przekaznika wynosi 0,5 A przy 10-30 V DC!

3.4 Podtagczenie przewodéw danych ([ - [2])

Port A Port B Przytacze CAN

10 - V+ czerwony 24V DC

1 6 C_H biaty CAN_High: sygnat danych

12 7 SHD - Ekran kabla

13 8 C.L niebieski CAN_Low: odwrécony sygnat danych
14 - V- czarny GND

UWAGA: czynniki zaktécajace
Nalezy stosowac ekranowane przewody transmisji danych z zytami skrecanymi parami. Ekran kabla
podtaczyé po obu stronach tagcza transmisyjnego.

Do potaczenia ekranu nalezy uzy¢ dotgczonej opaski przytagczeniowej do ekranowania.

MoBTopUTENb AN1A WHMHHBIX cCUCTeM Ha 6a3e CAN

1. MpaBuna TexHMKK 6e3onacHOCTH

1.1 MHCTPYKUMM NO MOHTamy

* YCTPOMCTBO KaTeropum 3 NpUroAHo AA MOHTaXa BO B3pbIBOONACHOW 061acTH 30HbI 2. OHO COOTBETCTBY-
eT Tpe6oBaHMAM Hopm EN 60079-0:2012+A11:2013 1 EN 60079-15:2010.

* MoHTax, ynpasieHue 1 paboTbl MO TEXOOCNYHUBAHMIO pa3peLlaeTCcs BbINOHATL TOJIbKO KBaMGULMPO-
BaHHbIM CreLpanncTam no a/1IeKTPOTEXHUHECKOMY 060pyfoBaHUio. CneaoBaTh OnMcaHHbIM YKa3aHWAM
o MOHTaxy. Mpu ycTaHOBKe W 3KCM/lyaTauun cobiofaiTe AeiCTBYIOLME MHCTPYKLWW U MpaBuia TEXHU-
K1 6e30NacHOCTH (B TOM YXC/Ie U HAaLMOHA/bHbIE NPEANMCaHMA N0 TEXHUKE 6e30NacHOCTH), a TaKme 06-
LieTexHMYecKue npasuna. CBeeHUA 0 6e30NacHOCTV COAEPIKATCSA B JAHHOM MHCTPYKLUK U
cepTudUKaTax (cepTuduKaT 06 OLEHKE COOTBETCTBHUS, MPU HEOBXOAMMOCTU JOMNONHUTENbHBIE CEPTUDU-
Karbl).

¢ 3anpelyaeTca OTKpbIBaTb UM M3MEHATb YCTPOMCTBO, 3a UCKJIIOHEHeM KoHdUrypuposanua DIP-nepe-
KloyaTenei. He peMOHTMpYiiTe yCTPOIMCTBO CAMOCTOATEIbHO, & 3aMEHUTE ero Ha PaBHOLIEHHOE YCTPO-
CTBO. PEMOHTHbIE paboTbl O/THHbI NPOU3BOAUTLCA TOILKO COTPYAHUKAMMU KOMNAHWW-U3rOTOBUTENA.
Mpon3BoanTe b He HECET OTBETCTBEHHOCTM 3a MOBPEN/EHNA, BO3HUKLLME BCeCTBUE HECOB0AeHA
npeanvcaHui.

¢ CreneHb 3awmThbl P20 (IEC 60529/EN 60529) ycTpoiicTBa npefycMaTpUBaEeT UCMO/Ib30BaHWE B YCIOBUAX
YMCTOM U Cyxoii cpeabl. He noaBepraiiTe yCTPOMCTBO MEXaHUYECKIUM U/MNIM TEPMUYECKUM HarpysKam,
NpeBbILLALLMM YKa3aHHble NPeAe/ibHble 3HaYEHUA.

*  YCTPOMCTBO He NpejHa3Ha4YeHo /1A MPUMEHEHWS BO B3PbIBOOMACHOM MO MblM aTMocdepe.

e MaHunynaumum ¢ OTKPbITLIMK NEPERIOHATENAMU JOMHKHbI POU3BOAUTLCA TOMLKO NOC/E OTK/IOYEHUA
YCTPOICTBA OT MUTaHMA.

*  YCTPOMCTBO NpefHa3HaYEHO TOMIbKO [J1 paGOoThl B YC/I0BUAX 6€30MaCHOr0 CBEPXHU3KOIO HanpAMeH1A
(SELV) cornacHo IEC 60950-1/EN 60950-1/VDE 0805. YCTPOWCTBO MOXET GbITb MOAK/IOHYEHO TObKO K
ycTpoicTBam, oTBevaloLlWwmm TpeboBaHuam cTaHgapta EN 60950-1.

1.2 YcraHoBKa B 30He 2

¢ CobniopaiiTe ycTaHOBNEHHbIE NPaBKIa NPUMEHEHUA BO B3PbIBOONACHBIX 30Hax!

¢ [pu ycTaHOBKE MUCMOJIb3YITE TOJIbKO COOTBETCTBYIOLLMIM, JOMYLLEHHBIN K MPUMEHEHMIO KOPMyC (MUHU-
MasibHas cTeneHb 3awmThl IP54), otBeyaowmin Tpe6oBaHnam ctangapta EN 60079-15. Mpu atom cobio-
Aavite TpeboBaHuA ctaHaapTa IEC 60079-14/EN 60079-14.

* KuenAM N1MTaHWA U CUrHasIbHbIX LienAM 30Hbl 2 MOTYT GbITb MOAK/IIOYEHBI TO/IbKO YCTPOWUCTBA, NPeAHasHa-
YeHHble /1 NPUMEHEHNA BO B3PbIBOOMACHOM 30HE 2 1 COOTBETCTBYIOLLME YC/IOBUAM MECTa MPUMEHEHUS.

¢ YcTaHOBKa Ha MOHTaMHYIO PefKy 1 AEMOHTAMK C Hee, a TaKIKe MOAK/II0YEHME U OTKJIIOYEHWE NPOBOAOB BO
B3PbIBOONACHON 06/1aCTH [O/IHKHBI NPOU3BOANUTLCA TOMBKO B YCNOBUAX OTK/IIOYEHHOTO 3/1EKTPONUTAHMA.

* B cnyyae noBpemeH1a, HenpaBUIbHOM YCTAHOBKW, HEBEPHOTO YHKLMOHMPOBAHWA YCTPOMUCTBA UK
BO3/1€MCTBMA HA HErO HEHaA/1eaLLei HarpysKH, crieflyeT HeMeIEHHO OTHJ/IIOYNTb €ro U BbIBECTH 3a npe-
[ieJ1bl B3PbIBOOMACHOM 30HbI.

* AKTyasIbHYl0 JOKYMEHTALMIO MOXHO CKayaTb Ha caiTe phoenixcontact.net/products.

1.3 Ykasanusa UL ([@ + [8])

2. HpaTHoe onucaHue
CAN'HOBTODMTeﬂb o] pasBﬂal-(oﬁ no4 uenam AnAa pacnpefeneHna noTeHuanos 1 yseiM4eHna asibHOCTHU
[AEeNCTBUA B LUMHHbBIX cUcTeMax, cooTeeTcTaylowmx ctaHaaptam CANopen, DeviceNet 1 SDS.
MaKcumanbHo aonycTuman anHa cermeHToB B CAN-ceTax coctaenseT 1000 M. [inA ycTaHoBKY 6onee AInH-
HbIX CErMEHTOB UCMOJIb3YTCA NOBTOPUTE/IN.
B ;laHHOM PYKOBO/CTBE N0 YCTaHOBKE KPaTKO ONUCaH BBOJ, YCTPOMCTBA B aKCnyaTauuio. C AononHu-
@ TENbHOM MHPOPMALMEH MOKHO 03HAKOMUTLCA B COOTBETCTBYIOLLEM TEXHUYECKOM OMUCaHUMU NO
appecy phoenixcontact.net/products.
3. YKazaHuA No NoAKI04eHUIo
BcTaBHble BUHTOBbIE KNeMMbl
1(24B)-2(0B) OneKkTponutaHue
3(11)-4(12) MepeKkntoyatoLmii BbIXOAHOM KOHTAKT — pa3MblK. KOHTaKT

(@ -2)

10-14/5-9 MopT A/MopT B: CAN-pasbem
OpraHbl ynpaBneHus ()
15/19 MopT A/MopT B: TepM1H1POBaHME LUMHbI C MOMOLLLIO NEePer-A (Harpy304HbI peancTop)

3.1 MoHTax u slemonTax (3] + [4])
¢ C nomoLublo 3a3eMNAIOLLEN KIeMMbl COEANHNTL 35-MM MOHTaHYto peviKy EN ¢ 3alpTHbIM 3a3emneHun-
em. Mpyu hrKcaumm 3aleIKon Ha MOHTAXHOW peiKe NPOUCXOAUT 3a3eM/IeHne YCTPOoMCTBa.
BHUMAHMUE: NoBpemwaeHHe ycTpoicTBa
MOHTaK M lEMOHTAaM YCTPOMCTBA ONHKEH NPOM3BOAUTLCA TONLKO MOC/IE OTKAKOHEHUS Er0 OT JNeK-
TPOMUTaHUA.

* MoHTa Kak otaenbHoe ycTpoiicTBo (STAND-ALONE): YcTaHOBUTE YCTPOMCTBO Ha PEMKY CBEPXY.
HapasnuBaiiTe Ha NepeAHIo YacTb YCTPOWCTBA B HANPaB/IEHUM MOHTAXKHOM NOBEPXHOCTH, NMOKa He yc-
JbILUMTE WENYOK.

* MoHTak moayns (coeauHeHue "3Be3pa”) ([2]): Ans opraHnsaumm coeaMHeHWs no cxeme "3Bespaa’ co-
e[IMHWUTb yCTaHaB/IMBaEMble Ha MOHTAXHYI0 peviKy coeanHuTenn (A) (apT. Ne: 2709561, 2 WT. AnA Kamao-
ro ycTpoicTea). O6beAVHEHHbIE COEAUHUTENIM YCTAHOBUTbL HA MOHTaMHY10 peiky (B-C). YcTpoiicTeo
YCTaHOBUTbL CBEPXY Ha MOHTaMHyto peiiky (D). CneauTb 3a NpaBuU/bHLIM PACNOIOKEHUEM YCTPOMCTBA OT-
HOCUTEJ/IbHO YCTaHaB/IMBAEMbIX H2 MOHTaMKHYO peFle COeAMHMTeﬂeFI. Hamatb Ha nepegHo CTOPOHY
yCTpOVICTBa B HanpaesieHUn MOHTaMKHOM NOBEPXHOCTU [0 CAbILLMMOro LWenyKa.

¢ JemoHTaH ([2]): C NnoMoLLbIo OTBEPTKM, OCTPOry6LEB MK NOJOGHOMO MHCTPYMEHTA OMYCTUTb BHUS (UK-
cupytoLLyto nnaHKy (A). Cnerka oTorHyTb HUHUIM Kpal YyCTPOMCTBA OT MOHTAXHOW NOBEPXHOCTU. YCTPOM-
CTBO CHATb C MOHTaXHOM PEMKM No anaroHanu Beepx (B). Mpy AeMOHTame MOAY/IbHOrO COEAUHEHUS NO
cxeme "3383[16" TaKKe JO/KEeH NPOU3BO4MTLCA AEMOHTaX yCTaHaB/IMBAEMbIX HA MOHTAMHYO peﬁKy Cco-
eauHUTeNen.

3.2 lMopknioyeHne HanpsaKeHns nutanua (1)

* lMopady HANPSKEHNs ANSA NUTaHWA MOAY/IeN NPOM3BOANTL Yepea knemmbl 1 (24 B) n 2 (0 B). B rpynne Ha
NepBOM YCTPOMCTBE MMeeTCA JOCTaTo4HaA Nojaya NMTaHus.

BHUMAHMUE: NoBpemwaeH1e ycTpoicTBa
MakcvmanbHanA TOKOBaA Harpy3Ka B pa3BeTBuTesie TuNa "3se3aa’ He A0/HHa npesbiaTtb 2 A!
MoaTomy coeanHeHue no cxeme "3se3aa” He AOMKHO COCTOATL U3 Gonee yem AecsATr (10) ycTpoicTs.

Mopaya NUTaHUA NOCPEACTBOM CUCTEMHBIX 6/IOKOB NUTaHUA

MopcoennHnts cuctemHoe nutanue (MINI-SYS-PS-100-240AC/24DC/1.5; apT. Ne: 2866983 naun
MINI-PS100-240AC/24DC/1.5/EX; apT. Ne: 2866653) uepes fBa ycTaHaB/IMBaeMbIX Ha MOHTAMXHYIO PeViKy
coeauHuTens (apt. Ne: 2709561) cnesa K rpynne.

BTOpO/ MCTOUHUK NUTAHWA NO3BONNUT Peann3oBaTh PE3ePBHYI0 CXEMY MUTAHMA.

[AononHutenbHoe nuTaHue Yepes nopT A: C NoOMOLLbIO rTMGPUAHOTO Kabess Bbl MOXETE nepefaBaTth Kak
AaHHble, TaK U HanpsAXeHWe NUTanuA. [JonoIHUTENbHOE NUTaHUe Yepe3 Knemmbl 1 1 2 He TpebyeTca. Janb-
Helilan nojaya HanpsKeHUA NUTaHUs Yepe3 KOHHEKTOPbI HECYLLEN PeiKK HeBO3MOMHa!

3.3 BbIxoaHOM NepeK/toyatouii KoHTakT (1)

YCTPOWCTBO OCHALLEHO CyXMM NEPEKJIIOHAIOLLIUM KOHTAKTOM [J/1A iNArHOCTUKM HEUCTIPABHOCTEH (KNeMMbl

3 (11) 1 4 (12)). MepeKioHalOLLMIA KOHTAKT aKTUBUPYETCA B C/lyHae OTHIOUYEHUA HANPAMEHWA NUTaHNA UK
0GHapyMEeHWA KPUTMHECKOW OLUIMGKM Ha MOpTY.

BHUMAHME: NoBpexpaeHue ycTpoiicTBa

MpepenbHO AoNycTUManA Harpy3Ka peJielHOro KoHTakTa coctaBaseT 0,5 A npu 10...30 B DC!
3.4 MMopxnioyeHue Kabeneit ana nepepaun ganubix ([ - [2])
MopT A MopTB CAN-pasbem
10 - V+ KpacHbii 24 BDC
1 6 C_H 6enblit CAN_BbIcokuit: CurHan
12 7 SHD - OKpaHupoBaHue Kabens
13 8 C_L CUHUI CAN_HU13KW1: HBEPTUPOBAHHbIN CUrHaN
14 - V- YepHbI GND

BHMUMAHUE: BanaHne nomex
Wcnonb3osatb 3KpaHWpOBaHHbIE Kabenu nepeja4v AaHHbIX CO CKPY4eHHbIMU napamu Hua. ﬂop,Kmo»
YUTb IKpaH Kabensa ¢ 06enx CTOPOH yyacTKa nepeaayu.

[Insi Nof,COeAMHEHS BKPaHa UCMO/b3YITe NOCTaB/IAEMbIE B KOMI/IEKTE 3aKWMbI.

PORTUGUES
Repetidor para sistemas de barramento baseados em CAN

1. Avisos de seguranca

1.1 Instrugoes de montagem

¢ O aparelho da categoria 3 é adequado para instalagdo em areas de perigo de explosao da zona 2. Ele cum-
pre os requisitos das normas EN 60079-0:2012+A11:2013 e EN 60079-15:2010.

* Alinstalacdo, operacdo e manutencdo devem ser executadas por pessoal eletrotécnico qualificado. Siga
as instrugdes de instalagédo descritas. Observar a legislagéo e as normas de seguranga vigentes para a ins-
talagéo e operagéo (inclusive normas de seguranga nacionais), bem como as regras técnicas gerais. Os
dados técnicos de seguranca devem ser consultados neste folheto e nos certificados (avaliagéo da confor-
midade e, se necessario, outras certificagdes).

* Nao é permitido abrir ou alterar o equipamento além da configuragdo da chave DIP. N&o realize manuten-
¢do no equipamento, apenas substitua por um equipamento equivalente. Consertos somente podem ser
efetuados pelo fabricante. O fabricante ndo se responsabiliza por danos decorrentes de violagéo.

* Ograu de protegao IP20 (IEC 60529 / EN 60529) do equipamento destina-se a um ambiente limpo e seco.
N&o submeta o equipamento a cargas mecanicas e/ou térmicas, que excedam os limites descritos.

¢ O equipamento néo foi desenvolvido para a aplicagdo em atmosferas com perigo de explosdo de p6.

* Osinterruptores do equipamento acessiveis somente podem ser acionados, se 0 equipamento estiver sem
tenséo.

* O equipamento foi desenvolvido exclusivamente para o funcionamento com baixa tensdo de seguranca
(SELV) de acordo com IEC 60950-1/EN 60950-1/VDE 0805. O equipamento somente pode ser conectado,
se cumprir as condigdes da EN 60950-1.

1.2 Instalacédo na zona 2

¢ Observe as condi¢des definidas para a aplicagdo em areas com perigo de exploséo!

* Nainstalagao, utilize uma caixa apropriada, aprovada (minimo grau de protecgao IP54), que satisfaga as exi-
géncias da EN 60079-15. Observe as exigéncias da IEC 60079-14/EN 60079-14.

* Nos circuitos de alimentagédo e de corrente de sinal na zona 2 somente podem ser conectados equipamen-
tos apropriados para o funcionamento na zona Ex 2 e para as condi¢des existentes no local de instalagao.

* O encaixe e remogao do conector para trilho de fixagdo ou a conex&o e a isolagao de cabos na area com
perigo de explosao sdo permitidos somente em estado sem tenséo.

* O equipamento deve ser retirado de funcionamento e removido imediatamente da area Ex, se estiver da-
nificado, submetido a carga ou armazenado de forma inadequada e apresentar mau funcionamento.

« E possivel efetuar download dos documentos atuais em phoenixcontact.net/products.

1.3 Notas UL ([@ + [8])

2. Descricao breve
Repetidor CAN com isolagéo de 4 vias para isolacédo de potencial e elevagdo de alcance em sistemas de bar-
ramento, que correspondam os padroes CANopen, DeviceNet e SDS.
Em redes CAN o maximo comprimento de segmento esta restrito a 1000 m. Para montagem de segmentos
mais longos é preciso utilizar repetidores.
Esta instrugdo de montagem descreve brevemente a colocag@o em funcionamento do equipamento.
Outras informagdes encontram-se respectiva na ficha técnica em phoenixcontact.net/products.

3. Instruc6es de conexao

Bornes a parafuso plugaveis
1(24V)-2 (0V) Tensao de alimentagédo
3(11)-4(12) Saida de comando - contato NO

(d-[2)

10-14/5-9 Porta A/ Porta B: Conexao CAN
Elementos de operacdo ()
15/19 Porta A / Porta B: Interruptor terminagéo de barramento (resistor de terminagéo)

3.1 Montagem e desmontagem (3] + [4])
¢ Conecte um trilho de fixagdo EN de 35 mm a terra de protecdo mediante um borne de terra. O dispositivo
é aterrado mediante engate no trilho de fixagao.

IMPORTANTE: danos ao aparelho
Monte e desmonte os equipamentos somente em estado sem tensao!

* Montagem como equipamento individual (Stand Alone)

Instale o equipamento por cima sobre o trilho de fixagao. Pressione o equipamento na frente, no sentido da

area de montagem, até ouvir o encaixe.

¢ Montagem no conjunto (acoplador em estrela modular) ([3])

Para formar um acoplador estrela, ligue os conectores bus do trilho de fixacdo (A) (cédigo: 2709561, 2 unida-

des por dispositivo). Pressione os conectores para trilho de fixagéo ja encaixados no trilho de fixagéo (B-C).

Posicione o dispositivo no trilho de fixagéo por cima (D). Observe o alinhamento adequado com os conectores

Bus do trilho de fixagdo. Pressione a frente do equipamento, forgando no sentido da &rea de contato até ouvir

o encaixe.

* Desmontagem ([4])

Com uma chave de fenda, alicate de ponta ou outra ferramenta semelhante, puxe a lingueta de travamento

para baixo (A). Desvie a borda inferior do equipamento um pouco da &rea de montagem. Retire o equipamento

do trilho de fixagdo, movendo o mesmo no sentido diagonal para cima. Ao desmontar um acoplador em es-

trela, remover também os conectores para trilho de fixagao.

3.2 Conexao da fonte de alimentacéao ([1])

* Suprir a tensdo de alimentagao por meio dos bornes 1 (24 V) e 2 (0 V) para o aparelho. Em uma estagcdo
acoplada é suficiente a alimentagéo no primeiro equipamento do conjunto.

IMPORTANTE: danos ao aparelho

A carga maxima de corrente num acoplador de estrela ndo pode ultrapassar 2 A!

Portanto, um acoplador de estrela ndo pode ser composto de mais de dez (10) dispositivos.
Alimentacéao pela alimentacéo do sistema
Conectar uma fonte de alimentagéo de sistema (MINI-SYS-PS -100-240AC/ 24DC/1.5 (Codigo: 2866983 ou
MINI-PS100-240AC/24DC/1.5/EX; coédigo: 286653) com dois conectores para trilho de fixagao (codigo:
2709561) a esquerda no kconjunto.
Com uma segunda fonte de alimentacéo, é possivel criar um conceito de alimentagéo redundante.
Alimentacéao opcional via porta A:
Utilize um cabo hibrido; assim pode-se transmitir dados e uma tensao de alimentagao. Nao é necessaria uma
alimentag&o adicional por meio dos bornes 1 e 2 . Neste caso nao ha retransmisséo da tenséo de alimentagao
através do conector para trilho de fixagédo!
3.3 Saida de comando ([1])
O equipamento possui uma saida de comando seco para diagnoéstico de falha (bornes 3 (11) e 4 (12)).
A saida de comando € ativada, se houver queda da tens&o de alimentagao ou for identificado um erro critico
em uma porta.

IMPORTANTE: danos ao aparelho

A maxima capacidade de carga do contato a relé é de 0,5 A com 10...30 V DC!

3.4 Conexdo das linhas de dados ([ - [2])

Porta A Porta B Conexao CAN

10 - V+ vermelho 24V DC

1 6 C_H branco CAN_High: Sinal de dados

12 7 SHD - Blindagem do cabo

13 8 C_L azul CAN_Low: Sinal de dados invertido
14 - V- preto GND

IMPORTANTE: interferéncias
Utilize cabos para dados blindados com pares trangados. Conecte a blindagem do cabo a ambos os
lados da linha de transmissao.

Para ligagédo da blindagem, utilize a abragadeira de conex&o da blindagem.

DOWNLOADED FROM WWW.SCATTS.CO.UK

PHOENIX CONTACT GmbH & Co. KG
FlachsmarktstraBe 8, 32825 Blomberg, Germany
Fax +49-(0)5235-341200, Phone +49-(0)5235-300

PHCENI
CONTACT

phoenixcontact.com MNR 9051010 2019-08-19
PT Instrucdo de montagem para o eletricista
RU UHCTPYKLMA NO yCTaHOBKE AJIA 3/IeKTPOMOHTaMHUKa
PL Instrukcje dot. instalacji dla elektryka instalatora
PSI-REP-DNET CAN 2313423
1\ 2 /3 4
566268
Bl 5
22 H
21 1 &6
20— iR A7
19~U Al =l | —8
18— 13t i 9
1 0
10
15 11
e 12
N —13
N
14

© PHOENIX CONTACT 2019 PNR 104385 - 04 DNR 83107163 - 04



ANN A &
POLSKI 7 S PORTUGUES =
4. Terminator 4. Harpy3ou4Hblit pe3ucTop 4. Resistor de terminacao
Jesli urzagdzenia znajduje si¢ na poczatku lub koricu segmentu elekirycznego CAN, nalezy aktywowac termi- Ecnn ycTpOWCTBO pacnosOMEHO B HA4aNe MM HOHLE 9NIEKTpHIecKoro cermeHTa CAN, cresyeT aKTMBUpO- Se usar o equipamento no inicio ou final de um segmento elétrico CAN; entdo ative a terminagdo bus na parte
nator magistrali na wierzchniej stronie urzadzenia. Ustawi¢ odpowiedni przetacznik w potozeniu ,ON”. BaTb TePMMHVIDOBgF'i\IMe LUMHbI HA BEPXHE CTOPOHE YCTPOMCTBA. YCTaHOBUTE COOTBETCTBYIOLMI NEpeKioda-  superior do equipamento. Ajuste o respectivo interruptor para "ON".
Tenb B nosuuumio "ON".
5. Konfiguracja ) 5. Configuracao
. 5. HoHdurypauma -
A UWAGA: wytadowanie elektrostatyczne NPEAYNPEMAEHVE: nekTpocTaTueckmii paspag A IMPORTANTE: Descarga eletrostatica
AtaA tadunki elektrostatyczne moga uszkodzi¢ urzadzenia elektroniczne. Nalezy roztadowac tadu- ’ o AtaA Cargas estaticas podem danificar equipamentos eletronicos. Descarregue a carga elétrica de
. A " - : 4 CraTtuyeckue 3apagbl MOTyT NOBPEAUTb 3/IEKTPUUYECKOE YCTPOWUCTBO. lMepep OTKpbITUEM U N " " . .
nek elel’drost?tyczny w_lasn_ego ma!a przed_ otwarciem i konﬁgurowr_\lem urzqdze_ma. V\{'tym celu HOHUryPUPOBaHNEM YCTPOICTBA N03aBOTLTECH O CHATHM 3NEKTPUYECKHUX 3aPAAOE ¢ Baluero seu corpo a_ntes de ?I_anr e configurar o eqmpamc'ento. Para isso, toque uma superficie aterrada,
dotkna¢ nalezy odpowiedniej powierzchni np. obudowy metalowej szafy rozdzielczej! Tena. KacaiiTech TOIbKO 3a3eMEHHBIX NOBEPXHOCTE, HAMPHMEP, METANNMHECHOro Kopnyca por ex. a caixa metalica do quadro de comando!
Przetaczniki DIP do konfiguracji umieszczone sa za uchylng pokrywa na ztaczu portu A. ([4]) aneKTpowkKadga! As chaves DIP para a configuragéo encontram-se atras da tampa de cobertura na interface Porta A. ([4])
Za pomoca matego vlvklretaka podwazyg od tytu lszczelme W.Sp'Oane] czesm ppkrywy i zdjaé pgkrywe. B HeoBX0AnMbIit AR KOHdHTypUPOBaHMA DIP-NeperiouaTeb HAXOAUTCA 3a ALUMTHONM KPBILIKO Ha UHTEP- Levante a tampa de cobertura no lado inferior com uma chave de fenda pequena atras do rebaixo e remova a
Wszystklelprzelqcznlkl DIP sg fabryczn|§ ustawmng w pofozeplu LOFF”. Nalezy skonfigurowac¢ przetgczniki deiicHom nopTy A. ([@) BcTasbTe HEBOMbLLYI0 OTBEPTHY B Na3, PACNONOMEHHIN B HUMHEN YaCTU 3aLLMTHON tampa. . ., )
DIP zgodnie z planowanym zastosowaniem przy uzyciu tabeli obok. ([5]) KPBILKK, U CHUMWTE ee. M0Ce MocTaBKH BCe DIP-NeperiodaTent HaxoAATCA B NoNoMeHM "BbIKJT". Ha- No estado de en‘t‘rega_, todas as chaves DIPyaAancontram-se na posigdo "OFF". Configure as chaves DIP de
5.1 Ustawianie szybkosci transmisji danych (przetaczniki DIP 1 - 4) cTpoiiTe DIP-nepetiiodaTe I B COOTBETCTBUM C MPEATIONAraeMbIM1 YCIOBUAMM MpHMeHeHus, pykosogcTey-  acordo com a utilizaggo planejada com auxilio da tabela ao lado. ([5])
W przytaczonych urzadzeniach CAN nalezy ustawié taka sama predkosé transmisii! fICb PACMOJIOKEHHOM psZiom Tabauuei. ([5]) 5.1 Ajuste do indice de transmissao (chave DIP 1-4)
@ 5.1 YcraHoBKa CHOPOCTH NepeAaUn AaHHbIX (DIP-neperntovatenm 1-4) @ Ajuste todos os dispositivos CAN conectados para o mesmo indice de transmissao!
5.2 Przetaczanie trybu pracy (przetacznik DIP 5) @ YcTaHaBauBaiiTe AN1A BceX OKOHe4HbIx CAN oAMHaKOBYIO CKOPOCTL NepeAayu faHHbIX!
4Extended Network” (DIP 5 = OFF): port A i B obstugujg maksymalng dtugos$¢ segmentu, zalezng od ustawio- 5.2 Comutacao do modo operacional (chave DIP 5)
nej szybkosci transmisji danych. Wewnetrzne zarzadzanie magistralg jest aktywowane, dostepny jestretiming 5.2 NepexnioueHue pewnma pa6otbi (DIP-nepekniouarens 5) "Extended Network" (DIP 5 = OFF): Porta A e B s@o compativeis com o maximo comprimento de segmento,
bitéw. Opdznienie bitow w urzadzeniu jest rowne czasowi aktywnosci telegramu (w zaleznos$ci od rodzaju "PacimperHas ceTb" (DIP 5 = BbIK/1): MopTsl A 1 B nogaepuBaioT MaKcUMabHYIO iIMHY CerMeHToB, 3a-  que depende do indice de transmissao ajustado. O gerenciamento interno do barramento esta ativado, o bit-
telegramu od 44 do 108 bitdw). BUCSILLYIO OT YCTaHOB/IEHHOM CKOPOCTW NepeaaYy AaHHbIX. AKTUBMpOBaHHAA GYHKLMA BHYTPEHHero ynpas-  retiming esta disponivel. O retardo do bit no equipamento corresponde a um tempo de execugao do telegrama
4Fast” (DIP 5 = ON): wewnetrzne zarzadzanie magistralg jest wytaczone. Ze wzgledu na opdznienie bitow JIeHMA LWWHOM 1 MOBUTOBOrO BOCCTAHOB/IEHNA CUHXPOHMU3aUMK. BUToBas 3afiepiKa cooTeeTcTByeT BpeMeHn  (de acordo com o tipo de telegrama entre 44...108 Bit). DIP-Switch Speed Segment
< 1 bit zaréwno w pojedynczym urzadzeniu (Stand-Alone) jak i w zespole (modutowy tacznik gwiazdowy) nepeaayn CooBLLEeHNA YCTPONCTBOM (B 3aBUCUMOCTH OT coobLeHus oT 44 ao 108 bur). "Fast" (DIP 5= ON): O gerenciamento interno do barramento esta desativado. Através do retardo do bit < 1 bit, 1 2 3 [kBit/s] | length [m]
zmniejsza sie catkowite wydtuzenie sieci przez wszystkie segmenty. Migdzy portami nastgpuje jedynie sepa-  "Fast" (DIP 5 = ON): ®yHKUMA BHYTPEHHEro ynpas/eHWA LMHOV OTKNlo4eHa. BuToBas sasepiKa < 1 6UTKak  tanto no equipamento individual (STAND-ALONE) como também no conjunto (acoplador em estrela modular), " OFF | OFF | OFF | OFF Auto
racja potencjatow i wzmocnienie sygnatow. B 0TAe/bHOM ycTpoiicTee (STAND-ALONE) TaK v B CBA3Ke (MOAY/IbHOE CoefiHeHMe "3Be3Aa”) no3BonisieT  reduz-se a expansao total da rede por todos os segmentos. Entre as portas ocorre simplesmente uma isolagéo OFF | OFF | OFF | ON 10 5000
6. Wskazniki stanu i diagnozy () ﬁl;m::;;ﬂef::{:o’or;p;:j}):(eei‘HMZog::Hﬁ: no BCceM cermeHTam. Mezay nopTamm NpOMCXOAMUT TONbKO pasBaAsKa  de potencial e a amplificagéo de sinal. OFF | OFF ON OFF 20 2500
) - L ' 6. Indicacdes de diagndstico e estado ([¢]) OFF | OFF | ON ON 50 1000
22 VCC  zielony Wi napiecie zasilania jest dostgpne - . 6. UHAMKaTOPbI ANarHOCTUKM N MHAWKaTOpbl cocToAHMs ([6]) , ~ i L OFF | ON | OFF | OFF | 125 500
Miga: urzgdzenie nie rozpoznaje prawidtowej szybkosci transmisji danych (tylko - ) 22 VCC  verde Liga: Tens&o de alimentagéo ligada OFF ON OFF ON 250 250
rzy ustawieniu ,Autobaud”) 22 VCC  senenbiit ecTb: NUTalOLLEE HANPAKEHNE NPUNOMEHO Pisca: O equipamento ndo detecta taxa de transmissdo de dados valida (sé com
L P : Y ” X ) MUraeT: NpUBop He ONO3HAET NPUEMSIEMOM CKOPOCTU Nepesaym AaHHbIX (ToNb- S, quip " OFF ON ON OFF 500 100
18 ACT  zotty miga: ruch danych przez porty lub ptyte magistrali (backplane) (brak oceny pod KO NpY HacTpoiiKe "Autobaud”) ajuste "Autobaud") OFF | ON ON ON 800 50
katem waznosci telegraméw) 18 ACT  menTbiii muraeT: Mepedada NOTOKA AAHHbIX Ha MOPTbI MM CUCTEMHYIO nnaTy (6e3 oueH- 18 ACT  amarelo piscando: Fluxo de dados nas portas ou backplane (sem avaliagao de telegra- ON [ OFF | OFF | OFF | 1000 30
Kazde miedziane ztacze jest wyposazone w jedna zielong i jedng czerwona diode LED (NET A/B) do wskazy- KU AKTYa/IbHOCTU COOGLUEHNS) mas validos)
wania statusu. Kamablit MeHbIN MHTEPhENC OCHALAETCS COOTBETCTBEHHO 3e/1EHBIM UM KpacHbIM cBeToanogoM (NET A/ Cada interface de cobre esta equipada com um LED (NET A/B) verde e um vermelho para indicagéo de
PortA PortB B) Ansi OTOBpaKeHUA COCTOAHMS. estado.
17 21 NET  Zielony Wskaznik stanu, patrz tabela diagnostyczna MopTA MopTB PortaA PortaB DIP ON I OFF
16 20 NET czerwony  Wskaznik stanu, patrz tabela diagnostyczna 17 21 NET 3eneHblit  MHAMKATOP COCTOAHMA, CM. AArHOCTUHECKYIO TaG/MUY 17 21 NET  verde Indicag&o de estado, vide tabela de diagndstico 5 Fast Response | Extended Network |
16 20 NET KpacHbii - MIHANKATOP COCTOAHNSA, CM. AUATHOCTUYECKY!O TaBamLly 16 20 NET  vermelho Indicagéo de estado, vide tabela de diagnéstico 6 N.C.
LED LED Znaczenie wyjscie Srodki zaradcze =
zielona czerwona o Srlp, - O6vAcHeHue 2:::;3‘:::;'0_ Crioco6 yctpanetua LED verde |LED Significado Saida de Solugéo a
Wiyt. Wyt. Urzadzenie bez napig- | aktywna Sprawdzi¢ podtgczone napiecie zasi- ) LLM# HOHTaKT vermelho comando 1234
cia zasilania lania. BoIK. BoiK. YCTPONCTBO 663 HaNpA- |aKTMBUPOBAHO |TPOBEPBTE NOAK/IOUEHHOE HANPFKEHUE Desligado | Desligado | Equipamento sem ten- | ativado Verifique a tens&o de alimentagao
Zat. Wiyt. Urzadzenie gotowe do | nieaktywne Urzadzenie pracuje bez zaktocen. EHWUA NUTaHNS nUTaHKS. s&o de alimentagao conectada.
eksploataciji, potaczenie Bk BbIK/. YCTpOMCTBO roTOBO K He YcTporcTBo paboTaeT 6e3 nepe6oes Ligado Desligado Equipamento pronto | desativado Equipamento trabalha perfeitamente. 5 e = =
dostepne, telegramy sg 3KCM/lyaTaluu, Coean-  |aKTMBMPOBAHO para operar, conexao vool|eY
rozpoznawane HEHWe yCTaHOB/EHO, CO- existente, telegramas
Miga Wyt. Urzadzenie gotowe do | aktywna Sprawdzi¢ podtaczone kable danych 06“49”‘”” pacnosHaiotcA s&o identificados com
eksploatacji, brak pota- pod katem prawidtowego przytacze- Muraet  |BblKA. YCTpOMCTBO roTOBO K aKTMBMPOBaHO ([poBepbTe NPaBWU/ILHOCTL NOAKTIIOYEHNA U seguranca 5
czenia (np. nierozpo- nia i biegunowosci. SKCnNyaTauuu, HeT coe- NONIAPHOCTb Kabens. Piscando Desligado | Equipamento pronto | ativado Verifique a conexao correta e polari- 22 0
znana szybko$¢ Sprawdzi¢ szybkos$¢ danych ustawio- AVHEHs (Hanpumep, He TpoBepLTe YCTaHOBAEHHYIO C NOMOLLbIO para operar, sem liga- dade dos cabos de dados conecta- 21 i I =1l 6
transmisji danych). na za pomoca przetacznikow DIP. pacnosHaHa CKopocTb DIP-nepextoyartens CKOpocTb nepeaaqn ¢&o (por ex. indice de dos. 20 ] I Er——— 7
Sprawdzi¢ podtgczony modut Master i nepepaqu). AaHHbIX. transmissao néo iden- Verifique o indice de dados ajustado e L
jego parametry magistrali (np. szyb- MposepbTe noAx/to4eHHoe Beayuiee tificado) via chave DIP. 19—l 18
kos¢ danych). YCTPOMCTBO, @ TaKe napameTpbl LWKHbI Verifique o mestre conectado, bem 18 //i A H 9
Zat. Miga Btad przejéciowy, dia- | nieaktywne Sprawdzié podfaczone kable danych | = T 5 5 (I_llmnpmmep, CHOPOCTb NEPEAAIM AHHBIX). como seus parametros de barramen- 17 o I
gnostyka CAN zgtasza pod katem prawidtowego przytacze- . aeT pEeMeHHasn OWKnBKa, CH- He poBEpbLTE NPaBU/IbHOCTb MOAKIOHEHUA U to (por ex. indice de transmiss&o). 153 1
sporadycznie uszkodzo- nia i biegunowosci. crema CAN-UarHoCT- |aKTHBMPOBAHO INONAPHOCTb KaGens. Ligado Piscando Erro transitorio, diag- | desativado Verifique a conexao correta e polari- 16 10
ne telegramy Sprawdzi¢ zakonczenie sieci. g:;:op;ﬁﬂ-able nospe Tv?osepre TEPMUHADYIOLLAE SNIEMEHTE! Ce- néstico CAN indica dade dos cabos de dados conecta- 15 11
N Sprawdzi¢ podtgczony modut Master i g : esporadicamente tele- dos.
o zal g{%d It;rz:]y::;gér(:;z nie- akdywna jego parametry magistrali B HAASHHbIE COOBUIEHNA MpoBepeTe NOAHIOHEHHOE BEAyuUIee gramas com defeito Verifique a terminag&o da rede. o — 12
2 imi bIKA. Bkn. HpuTnyeckas ownbKa |aKTMBMPOBAHO |YCTPOMCTBO, @ TaKKe napameTpbl LWKHbI . . — . b =
mozliwy, zaktécenie (np. Timing). o (WWHa oTHIoYeHa), ne- (HaMPUMEp, CHXPOHM3ALMIO NEpeAaYH Desligado | Ligado Erros criticos (Bus- | ativado Verifique o mestre conectado, bem 13
ortu Sprawdzi¢ siec i napigcie zasilania > ’ Off), fluxo de telegra- como seus parametros de barramen- T 14
P pepaya CoobLieHNIA He- LlaHHbIX). » Tluxo de telegra- gy
pod katem usterek ma ndo é mais possi- to (por ex. timing).
BO3MOMHa, NopT MpoBepbTe CETb U HANPAKEHUE NMUTAHWUA S| Verifique se ha danos na rede e na
noBpemzeH Ha Ha/IM4Me NOBPEM/IEHNIT B CUCTEME BBO- vel, porta danificada 5 " =
tensao de alimentagédo
A aHeprin. INDUSTRIAL CONTROL EQUIPMENT 11AE
US Wi 104
Wire Range: 24-14 AWG
Typ Nrart. Tan ApTukyn Ne  Tipo Codigo PSI-REP-DNET CAN 2313423 LISTED  Torque: 5-7 (Lbs-Ins)
Zasilani MutaHune Alimentacao . . . P
Zakres napigcia zasilania JvanasoH HanNpAMXKeHWA NUTaHnA Faixa de tensao de alimentagao 10vVDC...30VDC Environmental deS|gnat|on. Open Type Device
za pomocg wtykowych, $rubowych listew zaciskowych COMBICON C NOMOLLBIO BCTaBHbIX BUHTOBbIX Knemm COMBICON através de borne a parafuso plugavel COMBICON "Pollution Degree 2 Installation Environment"
Napigcie zasilania OneKTponuTaHve Tensao de alimentagao 24V DC
Pobor pradu typowy 24V DC [oTpebnsembli TOK, TUNOBOM 24BDC Consumo de corrente tipico 24VDC 55mA
Pobér pradu maksymalny MoTpebnsembli TOK, MaKC. Maximo consumo de energia 80 mA -
Interfejs CAN, wg ISO/IS 11898 dla DeviceNet, CAN, CANopen UnTepdeic CAN, cornacHo ISO/IS 11898 ana DeviceNet, CAN, CANopen Interface CAN, conforme ISO/IS 11898 para DeviceNet, CAN, CANopen DISPOSITIF DE REGULATION INDUSTRIEL 11AE
Rezystor obcigzenia dotgczany, wbudowany  HarpysouHbii pe3ucTop nofHK/4EHWE, MHTerpaumsa  Resisténcia terminal comutavel integrado 124 Q H Us Zone de cables : 24-14 AWG
Zasigg transmisji JanbHocTb nepepayn Comprimento de transmissao <5000 m
zaleznie od szybkosci transmisji i zastosowanego protokotu 3aBMCUT OT CKOPOCTY Nepe/ay AaHHbIX 1 UCNO/b3YEMOro NPOTOKONA de acordo com a taxa de dados e protocolo utilizado LISTED Couple de serrage : 5-7 (Lbs-In)
Szybkos¢ transmisji skonfigurowane za pomoca tagcznika DIP  CKopocTb nepeaayun KOHpUryprpoBaHue ¢ nomolpto DIP-nepekntoyarens  Taxa de transmissao configuravel através de chave DIP <1 MBit/s fai . ' . :
Potaczenie ztgcze Srubowe, wtykowe COMBICON  TMopaKtoyeHne BcTasHble BUHTOBbIE KiemMmbl COMBICON  Conexao Borne a parafuso plugavel COMBICON DeSIQnatlon pour 'environnement « Open Type Device »
Interfejs CAN, wg ISO/IS 11898 dla DeviceNet, CAN, CANopen WUnTepdeiic CAN, cornacHo ISO/IS 11898 gna DeviceNet, CAN, CANopen Interface CAN, conforme ISO/IS 11898 para DeviceNet, CAN, CANopen « Environnement d'installation : degré de pollution 2 »
Rezystor obcigzenia dotaczany, wbudowany  Harpy3ouHbii pesuctop NOAK/IOYEHME, UHTErpaumsa  Resisténcia terminal comutavel integrado 124 Q
Zasigg transmisji JanbHocTb Nepefayn Comprimento de transmissao <5000 m
zaleznie od szybkosci transmisji i zastosowanego protokotu 3aBMCUT OT CKOPOCTU Nepefayn AaHHbIX U UCNOJIb3YEMOro NPOTOKONa de acordo com a taxa de dados e protocolo utilizado
Potgczenie ztgcze Srubowe, wtykowe COMBICON  TMoaKtoyeHne BcTasHble BUHTOBbIE KniemMmbl COMBICON  Conexao Borne a parafuso plugavel COMBICON
Wyjscie przekaznikowe Liczba PeneliHbil Bbixog HonunyectBo  Saida de relé Quantidade 1
Maksymalne napigcie tgczeniowe MaKcrmanbHOe HanpsAXKeHWe NepexItodeHnsa Tensao de comutagdo maxima 30V DC
Obcigzalno$c¢ pragdowa trwata zestyku MaKc. TOK NPOAOIKUTENBHOM Harpy3Kku Corrente max. em regime permanente 500 mA
Dane ogéine 06LMe XxapaKTEPUCTUHN Dados Gerais
Opoznienie transmisji w trybie standardowym BuToBan 3ageprKa B CTaHAAPTHOM PEXMME PaboTbl Retardo do bit na operagdo padrao <1 Bit/< 108 Bit
Galwaniczna separacja wg EN 60950 [anbBaHWYecKas pa3Ba3Ka cornacHo EN 60950  Isolagéo galvanica conforme EN 60950 VCC //TBUS//CAN A//CANB
Napigcie probiercze 50 Hz, 1 min.  McnbiTaTenbHoe HanpsaXKeHne 50Ty, 1 MmH  Tensdo de teste 50Hz, 1min  1,5kVg
Stopien ochrony CTeneHb 3alnTbl Grau de protegdo 1P20
Zakres temperatury otoczenia Praca [lnana3soH pabouux Temneparyp Okcnnyatauua  Faixa de temperatura ambiente Operagdo -20°C ...60 °C
Sktadowanie/transport XpaHeHne/TpaHCNopTUPOBKa Armazenamento/transporte  -40 °C ... 85 °C
Wysokos$¢ potozenia Ograniczenie - patrz deklaracja producenta  Bbicota OrpaHuyeHue CM. B 3asBIEHWUN NpousBoauTens  Altitude Restri¢do, ver declaragao do fabricante 5000 m

Materiat obudowy PA 6.6-FR

Marepuan Kopnyca PA 6.6-FR

Material da caixa PA 6.6-FR

Wymiary Szer./Wys./ Gt.

Paswmeps! LL/B/T

Dimensdes L/A/P

35mm/111 mm/121 mm

Przekrdj przewodu

CeueHve nposoga

Perfil de condutor

0,2 - 2,5 mm? (AWG 24 - 14)

Wilgotnosc¢ powietrza bez kondensacji  OTH. BNaHOCTb BO3AyXa 6e3 BbinageHusa KoHgeHcata  Umidade do ar sem condensacdo 30...95%
Udar 15g wszystkie kierunki, zgodnie z IEC 60068-2-27  Ynaponpo4HOCTb 15r Bo BCex HanpasneHusx, cornacHo MOK 60068-2-27  Choque 15g por diregéo do espago, de acordo com IEC 60068-2-27
Drgania (praca) IEC 60068-2-6: 5g, 150 Hz ~ Bu6pauua (npu saKcnayaTaumm) cootB. MOK 60068-2-6: 5r, 150 'y, Vibragao (funcionamento) conforme IEC 60068-2-6: 5g, 150 Hz
Zgodnosé / Swiadectwa dopuszczenia zgodnosé zCE  CooTBeTcTBME HOpPMaM /A,0NYCKU CootBerctBue CE  Conformidade / Certificagoes Conforme CE
Swiadectwa kwalifikacji CepTuduKatsl Certificagoes @[l = gx: €&
ATEX Nalezy przestrzega¢ szczegdtowych wskazowek instalacyjnych  ATEX ATEX &) 113G ExnA IIC T4 Ge X
zawartych w dokumentacji! CobntoaaTb 0co6ble yKa3aHWUs NO MOHTaXY B JOKyMeHTaumu! Observar as instrugdes especiais de instalagdo na documentagao!
UL, USA / Kanada UL, CLLA /HaHapa UL, EUA/Canada 508 Listed

Normy/przepisy

CraHpapTbl/HOPMATHUBHbIE JOKYMEHTbI

Normas/Disposi¢coes

DIN EN 50178, DIN EN 60950
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At Scattergood & Johnson Ltd, we pride ourselves on being a technical distributor to specialist industries.

Working with a range of quality product suppliers across a number of specialist markets, we are not your
average ‘box shifter’ - we are your technical and supply chain partner.

We fully support every product we sell - for free! Our internal team and external sales engineers can
answer any product or application question, no matter the complexity.

Backing up this technical ability is a range of 50,000+ products available from stock for nationwide next
day delivery (same day if required!), or you can collect what you need from any of our trade counters
around the UK.

Select your specialist interest below to learn more about how we can help.
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