Magnetic Position Sensor
with analog output and @ IO-Link
Operating Instructions

Safety Specifications

* Read the operating instructions before starting operation.

» Connection, assembly, and settings only by competent technicians.
» No safety component in accordance with EU machine guidelines.
* Use power source according to IEC/DIN EN 60204-1.

Proper Use

The MPA is a magnetic position sensor and is intended for linear path
measurement on pneumatic drives or with free position encoders. For
mounting on the cylinder it is recommended that the relevant SICK
securing methods be used. Avoid magnetically conductive components
in the direct vicinity of the MPA position sensor.

A magnetic field strength between 2 mTand 15 mT is required in order
to ensure a smooth function. Outside these limits, the specifications
data cannot be guaranteed. Note the magnetic field indication:
Magnetic field strength at optimum level: The magnetic field is at its
optimum level, LED 1 (yellow) is continuously illuminated within the
measuring range.

Magnetic field strength not at optimum level: When the magnetic

field is weak, LED 1 (yellow) is continuously illuminated within the
measuring range. In addition, LED 2 (red) is flashing. The measurement
function and output are active, but the characteristic data may be
outside specification.

We recommend a SICK magnet (order no. 5327349) for operation with
a free position sensor. Ensure that the distance between the sensor
and the magnet is between 4 mm and 8 mm, and that the distance
remains constant. The piston position is recorded contact-free. The
output of the measurement signal is made via an analogous voltage
and current output or an 10 link interface. The control panel allows

the required measuring range to be precisely set. (See commission-
ing @). Setting the measuring range is not mandatory. The maximum
possible measuring range is used as standard if you do not teach-in a
measuring range.

The Zero Point and End Point can be taught independent of the mag-
netic field polarity and the piston position.

LED Function Display
1-yellow |Measuring operation Permanently On
Teach Flashes (3 Hz)
No power supply/piston not in the off
measuring range
1-red No power supply/no errors Off
Internal sensor error Permanently On
1-yellow |Weak magnetic field/reduced signal Alternating

andred | quality

2 - green Configuration running Flashes (3 Hz)
Voltage output configured Permanently on
No power supply Off

2 - blue Configuration running Flashes
Current output configured Permanently On
No power supply Off

Starting Operation

o Teach-in the measuring range (optional)

- Apply sensor to the operating voltage (see technical data) and
secure with appropriate accessories (the assembly instructions
enclosed with the accessories must be followed).

- Set pistons or magnets to the required zero point position. The
LED is illuminated if the piston/magnet is in the measuring
range. Briefly tap on the control panel, hold for 2 s until the LED
1 flashes yellow and then release. The zero point is saved.

- Set piston/magnet position to the required end position.
Briefly tap on the control panel (< 1 s). The LED 1 is illuminated
(yellow), the measuring range end point is saved.

The maximum possible range is used as standard if the user does

not teach-in the measuring range. The teach-in process can be

used to increase the resolution, but only to a maximum of 60 pm.

The teach-in process is aborted if the zero point is located outside

the measuring range. In this case the LED 1 flashes at short

intervals. If the teach-in process is incomplete, it is aborted after

90 s (time-out). The measuring range saved previously remains

active. The in-range display may flicker at the start of commission-

ing. This indicates that the magnet field is still being taught-in on
the sensor.

Check the taught-in measuring range (optional)

Move the piston/magnet and review the set measuring range

based on the yellow LED. If necessary, correct the required

measuring range via a new teach-in process.
9 Select current or voltage output or 10 link

- Briefly tap the control panel then hold for 5 s until the
LED 2 flashes then release.

- Briefly touch the control panel (< 2 s) in order to switch between
U, (LED 2 flashes green) and I, (LED 2 flashes blue).

- Hold down on the control panel (> 2 s) in order to quit out of the
setting.

The current output must be selected for 10 link operation. Please
observe the separately enclosed supplementary sheet with |0 link
specifications.

9 Reset the measurement range to the ex works setting:

- Briefly tap on the control panel, hold for 8 s until both LEDs
flash then release. The LED 1 now flashes yellow, it has not been
reset.

- Briefly tap the control panel

- The taught-in positions have now been reset.

Maintenance

SICK magnetic position sensors are maintenance-free. We recommend
that you check the screw connections and plug-in connections at
regular intervals.
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DEUTSCH
Magnetischer Positions-Sensor
mit Analogausgang und @ IO-Link
Betriebsanleitung

Sicherheitshinweise

» Vor der Inbetriebnahme die Betriebsanleitung lesen.
* Anschluss, Montage und Einstellung nur durch Fachpersonal.

 Kein Sicherheitsbauteil gemaf EU-Maschinenrichtlinie.
¢ Stromquelle nach IEC/DIN EN 60204-1 verwenden.

Bestimmungsgeméafie Verwendung

Der MPA ist ein Magnetischer Positions-Sensor und ist bestimmt fiir
die lineare Wegmessung auf pneumatischen Antrieben oder mit freien
Positionsgebern. Fiir die Montage am Zylinder wird empfohlen, die
entsprechenden SICK-Befestigungsldsungen zu verwenden. Vermeiden
Sie magnetisch leitfahige Bauteile im unmittelbaren Umfeld des
Positions-Sensors MPA.

Es ist eine Magnetfeldstérke von 2 mT bis 15 mT erforderlich, um eine
einwandfreie Funktion zu gewahrleisten. Auerhalb dieser Grenzen
kénnen die Spezifikationsdaten nicht garantiert werden. Bitte auf die
Magnetfeldanzeige achten:

Magnetfeldstarke optimal: Bei optimalem Magnetfeld leuchtet die LED
1 (gelb) kontinuierlich innerhalb des Messbereichs.

Magnetfeldstarke nicht optimal: Bei schwacherem Magnetfeld leuchtet
die LED 1 (gelb) kontinuierlich innerhalb des Messbereichs. Zuséatzlich
blinkt die LED 2 (rot). Messfunktion und Ausgang sind aktiv, die Kenn-
daten konnen allerdings auferhalb der Spezifikation liegen.

Fir den Betrieb mit freiem Positionsgeber wird der SICK-Magnet mit der
Bestellnummer 5327349 empfohlen. Es ist darauf zu achten, dass der
Abstand zwischen Sensor und Magnet zwischen 4 ... 8 mm liegt und
konstant bleibt.

Die Erfassung der Kolbenposition erfolgt beriihrungslos. Die Ausgabe
des Messsignals erfolgt iber einen analogen Spannungs- und Strom-
ausgang bzw. eine |0-Link-Schnittstelle.

Uber das Bedienfeld lasst sich der gewiinschte Messbereich exakt
einstellen. (Siehe Inbetriebnahme @). Die Einstellung des Messbe-
reichs ist nicht zwingend erforderlich. Wenn Sie den Messbereich nicht
einlernen, wird standardgemaf der maximal mogliche Messbereich
verwendet.

Nullpunkt und Endpunkt kdnnen unabhéngig von Magnetfeldpolung
und Kolbenposition eingelernt werden.
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Gesamtlange/  Messbereich/
total length (L)  Measuring range (L1) B
[mm] [mm] BN 1
MPA-107 109 107 <= L+
MPA-143 145 143 WH| 2 IA(4 ... 20 mA)
MPA-179 181 179 H
MPA-215 217 215 BKl 4_ U, (O ... 10 V)/10-Link
MPA-251 253 251 | L
MPA-287 289 287 BU: 2 M
MPA-323 325 323 :
MPA359 361 359 | 0,1..05s 0,1..05s
MPA-395 397 395 | 2
MPA-431 133 131 i 0,08 mm? / AWG 28
MPA-467 469 467 —— 9
MPA-503 505 503 c
MPA-539 541 539
MPA-575 577 575 vu
MPA-611 613 611 20mA/ | e
MPA-647 649 647 1ov
MPA-683 685 683
MPA-719 721 719
MPA-755 757 755
MPA-791 793 791
MPA-827 829 827
MPA-863 865 863
MPA-899 901 899
MPA-935 937 935 4my > & Gelb/yellow, In-Range (D Blau/blue, o, Griin/green, U,, (D Farbe egal/any color EC)G LED blinkt (3 Hz)/LED flashes (3 Hz)
MPA-971 973 971 Nullpunkt Endpunkt
MPA-1007 1009 1007 Zero position Final position
LED Funktion Anzeige MPA
1-gelb _lézscshbetneb gmﬁig Ezn) Measuring range, see A Wegmessbereich, siehe A Plage de mesure, cf. A Regido de medicdo do deslocamento, ver A L(+/-1mm)
Keine Spannungsversorgung/ Aus Operation voltage Betriebsspannung Tension de service Tensdo de rede 15...30VDC; UL class 2
Kolben nicht im Messbereich Residual ripple Vss Restwelligkeit Vss Ondulation résiduelle Vss Ondulagdo residual Vss <10 %Y
1-rot Keine Spannungsversorgung/ Aus Sample time type. Abtastintervall typ. Intervalle de lecture type Tipo de intervalo de escaneamento 1,15ms
Ik:t'g; :gfr:sorfemer e Resolution Auflosung Résolution Resolugao 0,03 % FSR?(>=0,06 mm)
- A Linearity type. Linearitatsfehler typ. Linéarité type Tipo de linearidade 0,5 mm®
t- ﬁ::ibrot g?gr;gﬁ:figf gnetfeld/verminderte Alternierend Repeat accuracy typ.? Wiederholgenauigkeit typ.? Reproductibilité typ.? Preciséo de repetigao tip.? 0,06 % FSR® (>=0,1 mm)

i 2)3) indi i i 2)3) i 1 2) 3) 1 1 i 2)3)
2-grin Konfieuration AUt Blinkt (3 Hz) Partial stroke speed, tyzpj; Geschw!nd?gke!tTenhub, typ. — V!tesse de Fourse pamellez’tzl'pe Veloc?dade do curso parmal_, t|p2<))l.” <1,5m/s
_g_S;annungsausgan g konfguriert Statisch Ein Full stroke speed, type. Geschwindigkeit Vollhub, typ. Vitesse pleine course type Velocidade do curso total, tipo. <3m/s
Keine Spannungsversorgung Aus Analoge output (current) Analogausgang (Strom) Sortie analogique (courant) Saida analdgica (tensao) 4..20mA
2 - blau Konfiguration lauft Blinkt Analoge output (voltage) Analc 1g (Spannung) Sortie analogique (tension) Saida analdgica (corrente) 0..10V
Stromausgang konfiguriert Statisch Ein Short-circuit protection Kurzschlussschutz Protection contre les courts-circuits Protecgdo contra curto-circuito v/
(IO‘»Lmk moglich) Reverse polarity protection Verpolungsschutz Protection contre les inversions de poles Protecgéo contra inversdo de polos /
Keine Spannungsversorgung Aus Load resistance, current output Lastwiderstand (Stromausgang) Résistance de charge (sortie ohmique) Resisténcia de carga (saida de tensao) <500Q
Inbetriebnahme Load resistance, voltage input Lastwiderstand (Spannungsausgang) Résistance de charge (entrée tension) Resisténcia de carga (entrada de tensao) >2kQ)
. . . i 2) 2) 2) 2)
o Teach-in des Messbereichs (Optional) Closed currer?t (without load) Ruhestrom (ohne Last) Couran.t de repos (sans charge) Cprrente de rep?uso (sem carga) <35mA
. . . Enclosure rating Schutzart Protection Tipo de proteccdo IP67/IP 65
- Sensor an Betriebsspannung anlegen (siehe Technische Daten) Protection class Schutzklasse Classe de protection Classe de protecdo 0
und mit geeignetem Zubehtr befestigen (die dem Zubehdr EMC EMV Compatibilité électromagnétique Compatibilidade electromagnética nach EN 60947-5-7/according to 7
beigelegte Montageanl_e'tung ist Zu beachten) . Perm. impact load Zul. Schockbelastung Charge de choc autorisée Carga de choque permitida 30g/11 ms
- Kolben bzw. Magneten in die gewiinschte Nullpunktposition Perm. vibration load Zul. Schwingbelastung Charge oscillante autorisée Carga de vibragao permitida 10....55 Hz/1 mm
bringen. Die LE.D Ieuchtetv wenn sich der KOIb_en/Mag_net n Ambient temperature Umgebungstemperatur Température ambiante Temperatura ambiente -20...+70 °C
dem Messbereich befindet. Kurz auf das Bedienfeld tippen, 7 from U 7 von U, 7 del " deU,
. . . . B B B B
anschlieend 2 s lang halten bis die LED 1 gelb blinkt, dann 2 T=25°C, U =24V 2 T=25°C,Us=24V 2 T=25°C,Us=24V 2 T=25°C,Us=24V
wieder loslassen. Der NuIIpunkt ist gespeichert. 3 Physical max. measuring range < working stroke 3 Physikalisch max. Messbereich < Arbeitshub 3 Zone de détection physique maxi. < course de service 3 Faixa de medicdo fisica méx. < curso de trabalho
e " - (maghnetic field also outside the max. coverage) (Magnetfeld auch auBerhalb der max. Erfassung) (champ magnétique en dehors de la portée maxi.) (campo magnético também fora da deteccdo méx.)
- Kolben-/Magnetposition in die gewlinschte Endposition 4 Physical max. measuring range < working stroke 4 Physikalisch max. Messbereich < Arbeitshub “ Zone de détection physique maxi. < course de service “ Faixa de medigdo fisica méx. < curso de trabalho
bringen. Bedienfeld kurz antippen (< 1 s). Die LED 1 leuchtet (magnetic field is always recorded) (Magnetfeld wird stets erfasst) (champ magnétique détecté en permanence) (campo magnético sempre detectado)
P ; i 9 FSR: Full scale range, max. measuring range 9 FSR: Full Scale Range, max. Messbereich 9 FSR: pleine échelle, zone de détection maxi. 9 FSR: Full Scale Range, faixa méx. de medigao
gelb’ der Endpunkt des Messbe'relch.s erd. geSpelchert' 9 atfield strength 2 mTto 15 mT 9 bei einer Feldstérke von 2 mT bis 15 mT 9 pour une puissance du champ de 2 mTa 15 mT ®  Para uma intensidade de campo entre 2 mTe 15 mT
Wenn der Benutzer den Messbereich nicht einlernt, wird standard- " The analog measured value can deviate undertransient " Unter transienten Beeinflussungen kann es zu |l est possible que, sous I'action de facteurs transitoires, ” Influéncias passageiras podem ocasionar desvios na
mafig der maximal mogliche Bereich verwendet. Durch den conditions Abweichungen des analogen Messwertes kommen des différences apparaissent au niveau des valeurs de medigéo dos valores analdgicos
. . . . logiques
Teach-Vorgang kann die Aufldsung erhoht werden, jedoch auf mesure ana
maximal 60 ym.
) ) ) MPA
Wenn sich der Nullpunkt auBerhalb des Messbereichs befindet,
wird der Einlemvorgang abgebrochen. In diesem Fall blinkt die Campo di misura corsa, vedere A Medicién campo de recorrido, véase A 22, S0A BERRIEEME. A SR L(+/- 1 mm)
LED 1 in kurzen Intervallen. Ein nicht abgeschlossener Einlernvor- ~ Jensione diesercizio Tension de senicio ;1}:@5& 1:?2,%){ R L ...osgv DC; UL class 2
gang wird nach 90 s (Time-out) abgebrochen. Der zuletzt gespei- Ondulazione residua Vss Ondulacidn residual Vss _ HZ;@F VSEE :ﬁ ;%7 ;&E Vss - 10 %
cherte Messbereich bleibt aktiv. Zu Beginn der Inbetriebnahme Intervallo di tasteggo tipica Intervalo de exploracion tp. MIE-] . i (2= A5 =
kann die In-range-Anzeige flackern. Dies zeigt, dass der Sensor Risoluzione_ Resolucion_ iﬁfﬁ’% PR ( EZ% ) 0,03% ;SR (>=0,06 mm)
sich noch auf das Magnetfeld einlernt. Linearita tipica > Linslidad tp. = ﬁiégiﬁﬁﬂ fﬁgégg : e )7 g'gg"om SRY =01
. . . Precisione di ripetizione tip. Exactitud de repeticion tip. B3 (FE) ,06 % FSR® (>=0,1 mm)
Kontrolle eingeteachter Messbereich (Optional - - - -
g X (Op ) . Velocita corsa nominale, tipica®? Velocidad tip. de carrera parcial®® BRI FIZIREY AANOA—DBEOEE (F2E )23 <1,5m/s
SOIbe%Manggt.ysrfah.r?n urlld e.ln.geStegFean:FSSberelcg_angand Velocita corsa completa, tipica? ¥ Velocidad tip. de carrera completa? MBS AREEDY ZILANO—OBOEREE (Z% )29 <3m/s
erg,e ehn Mu eigpru_err]l.__borrlgleren 1€, Ta sTnoter]en g, den Uscita analogica (corrente) Salida analdgica (corriente) i (BR) TFraOddh (BR) 4..20mA
gewunschten Messbereich uber einen eme_Uten "eac vorgang. Uscita analogica (tensione) Salida analdgica (tensién) R (BE) F7rOJdh (BF) 0..10V
9 Strom- oder Spannungsausgang bzw. 10-Link wéhlen Protezione dai cortocircuiti Proteccién contra corto circuito ERRE ERRE v/
- Bedienfeld kurz antippen, anschlieRend 5 s lang halten bis die Protezione da inversione di polarita Proteccion contra inversion de polaridad REHTRE BiERE v
LED 2 blinkt, dann wieder loslassen. Resistenza di carico (uscita corrente) Resistencia de carga (salida de corriente) SRR (BRE ) SRR (BRED ) <500Q
- Bedienfeld kurz beriihren (< 2 s), um zwischen U, (LED 2 blinkt Resistenza di carico (uscita tensione) Resistencia de carga (entrada de tension) SR (BERH) EFER (BEHD) >2kQ
griin) und I, (LED 2 blinkt blau) umzuschalten. Corrente di riposo (senza carico)? Corriente de reposo (sin carga)? BABR (TR HHER (AR BEVIRE)? <35mA
X . - i i i i6 iy =
- Bedienfeld lang beriihren (> 2 s), um die Einstellung zu be- Grado di protezione Tipo de proteccuor} RipE ﬁn’.%%_& IP67/IP 65
enden. Classe di protezione Clase de proteccion RiFR5 REITA >
" . L " . EM EM EMV EMC h EN 47-5-7, i N
Fiir 10-Link-Betrieb ist der Stromausgang zu wahlen. Bitte das separat C - - c - — ATy, = s nach EN 60947-5-7/according to
beigelegte Beiblatt mit I0-Link-Spezifikation beachten Carico d'urto consentito Carga de impacto admisible RFH P ERE FAHERE 30g/11ms
9 Messbereich auf Werksei 0 iick ’ Carico di vibrazione consentito Carga de vibracion admisible RTFHIRBNFE FREBEE 10...55 Hz/1 mm
€58 _erelc au er‘ seinstel unglzuruc setzen . Temperatura ambiente Temperatura ambiente INER BEBE -20...+70 °C
- Bedienfeld kurz antippen, anschlieend 8 s lang halten bis v dily ) de U, ) RHE Ug ) EBBEAEEL LIE

beide LEDs blinken, dann wieder loslassen. Die LED 1 blinkt nun
gelb, es wurde noch nicht zuriickgesetzt.

- Bedienfeld kurz antippen

- Die eingelernten Positionen sind nun zuriickgesetzt.

Wartung

Magnetische-Positions-Sensoren von SICK sind wartungsfrei. Wir
empfehlen, in regelmégBigen Abstdnden Verschraubungen und Steck-
verbindungen zu iiberpriifen.

2)
3)

T=25°C,U,=24V

Campo di misura fisico max. < corsa di lavoro

(campo magnetico anche al di fuori del rilevamento max.)

1

SRR

variazioni del valore di misura analogico

Campo di misura fisico max. < corsa di lavoro

(campo magnetico a rilevamento costante)

FSR: Full Scale Range, campo di misura max.

con una potenza del campo compresa tra2 mTe 15 mT
In caso di interferenze transitorie ci possono essere delle

2)
3)

T=25°C,Us =24V

=

6)
7

ciones del valor de medicion analdgico

Rango de medicidn fisico max. < Carrera de trabajo
(Campo magnético también fuera del registro méx.)
Rango de medicidn fisico méx. < Carrera de trabajo

(El campo magnético se registra constantemente)

FSR: Full Scale Range, rango méax. de medicion

con una intensidad de campo de 2 mT hasta 15 mT

Bajo influencia de transientes se pueden producir desvia-

2 T=25°C, Ug=24V
O BRAYENETE < THEAER

(R BN BB E R, o B )

9 BRAMENRTE < THEAHE
(AR ML)
FSR:ELAMTE, BANRTE
9 f£2mT & 15 mT K758

5)

N iR FRARSBELN&ELNRE

2 RE=25°C, FEIBE=24V

) MBHLRAUERE < FBHANO—Y
(HBIRARLEREZERS )
MEHSRAUEEE > = FBHANO—Y
(BB ERICRE)

FSR: ZLAT—ILL>D

( Full Scale Range ) . JAHIEHE

o BRMEN 2mT ~ 15mT THBHE
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LalerHYETS,
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Capteur de position magnétique
a sortie analogique et @ IO-Link
Instructions de Service

Conseils de sécurité

 Lire les Instructions de Service avant la mise en marche.

« Installation, raccordement et réglage ne doivent étre effectués que
par du personnel qualifié.

* N’est pas un composant de sécurité au sens de la directive euro-
péenne concernant les machines.

« Utiliser une source de courant conforme a IEC/DIN EN 60204-1.
Utilisation correcte

Le MPA est un capteur de position magnétique servant a mesurer la
linéarité des moteurs pneumatiques ou des moteurs dotés d’émet-
teurs de position libres. Pour un montage sur cylindre, il est conseillé
d'utiliser la solution de fixation correspondante proposée par SICK.
Eviter d'utiliser des composants en conducteur magnétique aux abords
directs du capteur de positon MPA. Un champ magnétique de 2 mT

a 15 mT est nécessaire pour garantir un fonctionnement correct de
I'appareil. En dehors de ces limites, il n’est pas possible de garantir
les données de spécifications. Tenir compte de I'écran d’affichage du
champ magnétique:

Puissance optimale du champ magnétique: le témoin 1 (jaune)
s’allume de maniére continue, dans les limites de référence, en cas de
champ magnétique optimal.

Puissance non optimale du champ magnétique: En cas de champ
magnétique plus faible, le témoin 1 (jaune) s'allume de maniére
continue dans les limites de référence. Le témoin 2 (rouge) clignote en
plus. La fonction de référence et la sortie sont actives. Cependant, les
données caractéristiques peuvent se trouver en dehors des limites de
spécifications.

La position du piston se mesure sans aucun contact. Pour une
utilisation avec un émetteur de position, il est conseillé d’équiper ce
dernier de I'aimant SICK doté du numéro de commande 5327349. La
distance entre le capteur et I'aimant doit restée constante et se située
entre de 4 et 8 mm. Le signal de détection est envoyé via une sortie
électrique de tension analogique ou une interface de liaison E/S.

Il est possible de régler la zone de détection de maniére précise via

le panneau de commande (cf. Mise en service @). Le réglage de la
détection n’est pas absolument obligatoire. Si la zone de détection
n’est pas apprise par le capteur, ce dernier utilise par défaut la zone de
détection la plus grande possible.

Le point zéro et le point extréme peuvent s'apprendre indépendam-
ment de la polarité du champ magnétique et de la position du piston.

PORTUGUES

Sensor magnético de posicionamento
com saida analdgica e @ IO-Link
Instrucdes de operacao

Instrugdes de seguranca

* Antes do comissionamento dev ler as instrugdes de operagao.
* Conexdes, montagem e ajuste devem ser executados exclusiva-
mente por pessoal devidamente qualificado.
* Nao se trata de elemento de seguranca segundo a Diretiva Maqui-
nas da Unido Européa.
* Aplique uma fonte de alimentacao segundo a norma
IEC/DIN EN 60204-1.
Utilizacéo devida
0 MPA é um sensor de posigdo magnético e é projetado para a
hodometria linear sobre acionamento automéatico ou com sensores de
posicao livres. Para a instalagdo no cilindro, é recomendavel utilizar as
respectivas solucdes de fixacdo da SICK. Evitar componentes condutor
magnético no entorno imediato do sensor de posi¢do MPA. Para ga-
rantir um funcionamento perfeito, é necessaria uma forga magnética
entre 2 mT e 15 mT. Fora desses limites, os dados de especificagdo
ndo sao garantidos. Observe as indicagdes do campo magnético:
Forca magnética ideal: quando a intensidade do campo magnético é
ideal, o LED 1 (amarelo) permanece aceso dentro da faixa de medigao.
Forca magnética ndo ideal: quando a intensidade do campo magné-
tico é mais fraca, o LED 1 (amarelo) permanece aceso dentro da faixa
de medigdo. Além disso, o LED 2 (vermelho) também pisca. A fungéo
de medicao e a saida estdo ativos, no entanto, os dados técnicos
podem estar fora da faixa de especificagao.
A deteccao da posicao do émbolo faz-se sem contacto fisico. Para a
operagao com sensor de posicao livre, recomenda-se 0 magneto da
SICK com o niimero de encomenda 5327349. Deve-se observar que
a distancia entre 0 sensor e 0 magneto deve estar entre 4 ... 8 mm
e deve permanecer constante. A emissao do sinal de medigao é
efetuada através de uma saida de tensao e de corrente analdgica,
isto é de uma interface de |0-link.
A faixa de medigdo pretendida pode ser ajustada com precisdo no
painel de comando. (Ver colocagao em funcionamento @). O ajuste
da faixa de medigdo ndo é necessario. Se o procedimento de Teach-in
da faixa de medigdo nao for efetuado, serd utilizada como padréo a
maior faixa possivel.
0 ponto zero e o ponto final podem ser determinados independente-
mente da polarizagdo do campo magnético e da posi¢do do émbolo.

_ L LED Funcgao Indicad
LED I _ Témoin 1- lo [Modo de medico Estética Ligado
1 - jaune Mode de détection Statique On Teach Piscando (3 Hz)
Teach i i i Clignote (3 Hz) Nenhuma alimentagZo de tensao ou Desligado
Pas de tension d'alimentation/ off ampolas na faixa de medicdo
Capteur pas dans la zone de détection 1- Nenhuma alimentacao de tens&o/ Desligado
1 - rouge Pas de tension d’alimentation/ Off vermelho nenhuma falha
Pas d'erreur i Falha interna do sensor Estética Ligado
Panne interne de capteur _ Statique On 1- lo [Campo magnético fraco/qualidade do  |Em alternancia
1-jaune Champ magnétique faible/Qualité Alternant evermelho |sinal reduzida
et rouge redUIlte du l3|gna| . 2-verde  |Configuracdo em andamento Piscando (3 Hz)
2-vert  |Configuration en cours Clignote (3 Hz) Saida da tenséo configurada Estatica Ligado
Sortie de tension configurée Statique On Nenhuma alimentacéo de tensdo Desligado
Pas de tension d'alimentation Off 2 - azul Configuracao em andamento Piscando
2-bleu  |Configuration en cours Clignote Saida da corrente configurada Estética ligada
Sortie de courant configurée Statique On Nenhuma alimentagéo de tensdo Desligado
Pas de tension d’alimentation Off

Mise en service

o Teach-in de la zone de détection (en option)

- Raccorder le capteur a la tension électrique (cf. Caractéristiques
techniques) et fixer avec I'accessoire correspondant (respecter
les instructions de la notice de montage fournie avec I'acces-
soire)

- Placer le piston ou les aimants dans la position zéro souhaitée.
Le témoin s’allume lorsque le piston/aimant entre dans la zone
de détection. Appuyer sur le tableau de commande et maintenir
en position pendant 2 s jusqu’a ce que le témoin jaune 1 cli-
gnote puis relacher la touche. Le point zéro est alors enregistré.

- Placer le piston/I'aimant dans la position finale souhaitée.
Appuyer un bref instant sur le tableau de commande (< 1 s). Le
témoin 1 passe en jaune, le point final de la zone de détection
est en cours d’enregistrement.

Si l'utilisateur n’apprend pas la zone de détection, I'appareil

utilise par défaut la zone la plus grande possible. Il est alors

possible d'augmenter la résolution via le Teach-in mais jusqu'a

60 ym au maximum.

Lorsque le point zéro se trouve hors de la zone de détection, la

procédure d’apprentissage est interrompue. Dans ce cas, le

témoin 1 clignote a intervalles courts. Une procédure d’appren-
tissage non cloturée se referme au bout de 90 s (time-out). La
derniére zone de détection utilisée reste active. Il est possible
que le témoin In-range (dans la plage) vacille a la premiére mise
en service. Cela montre que le capteur est encore en train de se
synchroniser avec le champ magnétique.

Contrdle de la zone de détection apprise (en option)

Avancer le piston/I'aimant et controler la zone de détection via

le témoin jaune. Contrdler, si besoin est, la zone de détection

souhaitée en effectuant une nouvelle procédure d’apprentissage.

9 Sélectionner la sortie de tension / de courant ou la liaison E/S

- appuyer briévement sur le tableau de commande, puis mainte-
nir la touche enfoncée 5 s jusqu’a ce que le témoin 2 clignote,
puis la relacher.

- Toucher le tableau de commande un court instant (< 2 s) pour
passer de U, (le témoin 2 clignote en vert) a I, (Ie témoin 2
clignote en bleu).

- Toucher un long moment le tableau de commande (> 2 s), pour
quitter le mode de réglage.

Sélectionner la sortie de tension en mode Liaison E/S. Respecter les
instructions indiquées sur la notice séparée jointe aux spécifications
techniques.

6 Pour remettre la plage de mesure aux valeurs réglées a I'usine :

- Toucher brievement le tableau de commande et rester ainsi 8 s
jusqu’a ce que les deux témoins clignotent, puis enlever la main.
Le témoin 1 clignote maintenant en jaune, I'appareil n'a pas
encore été remis a zéro.

- Toucher un court instant le tableau de commande.

- Les positions apprises ont maintenant été remises a zéro.

Maintenance

Les capteurs de positions magnétiques de SICK sont sans entre-
tien. Nous recommandons, a intervalles réguliers de controler les
assemblages vissés et les connexions a fiche et a prise.

Comissionamento

o Teach-in da faixa de medicao (Opcional)

- Posicionar o sensor na tensao de servico (ver dados técnicos)
e fixa-lo com o acessério adequado (observar as instrugdes de
instalagdo que acompanham o acess6rio)

- Colocar a ampola ou 0 ima na posigdo do ponto zero pretendi-
da. O LED acende quando a ampola/imé se encontra na faixa
de medicdo. Dar leve toque no painel de comando, em seguida
manter o toque durante 2 s até que o LED 1 amarelo pisque e,
por fim, soltar. O ponto zero esta gravado.

- Colocar a posi¢do da ampola ou do ima na posicao final
pretendida. Dar leve toque no painel de comando (< 1's). O LED
1 acende em amarelo, a extremidade da faixa de medicéo é
gravada.

Se 0 usudrio ndo programar a faixa de medigéo, como padrdo

sera utilizada a faixa méxima possivel. Através da programagao

por aprendizagem, a resolugao pode ser aumentada, mas sem
exceder 60 ym.

Se 0 ponto zero se encontrar fora da faixa de medigao, o

procedimento de Teach-in serd interrompido. Nesse caso, o LED

1 pisca a curtos intervalos. Um procedimento de Teach-in ndo

finalizado serd interrompido apds 90 s (tempo excedido). A faixa

de medicao gravada por (iltimo permanece ativa. No inicio da
colocagao em funcionamento, a indicagao in-range pode piscar.

Isto mostra que o sensor ainda esté sendo programado para o

campo magnético.

Controle de faixa de medicao apés Teach-in (opcional)

Colocar a ampola/ima em movimento e verificar a faixa de medi-

¢do ajustada mediante o LED amarelo. Se necessério, corrigir a

faixa de medicéo pretendida por meio de um novo procedimento

de Teach-in.
9 Selecionar a saida de corrente ou de tensao, isto é o 10-link

- Dar um leve toque no painel de comando, em seguida manter o
toque durante 5 s até que o LED 2 pisque e, por fim, soltar.

- Dar leve toque no painel de comando (< 2 s) para comutar entre
Uqut (LED 2 pisca em verde) e |, (LED 2 pisca em azul).

- Tocar no painel de comando por mais de 2 s para finalizar o
ajuste.

Para operagédo de 10-link, selecionar a saida de corrente. Observar a

folha suplementar anexa com a especificagdo do 10-link.

8 Como repor a regiao de medicao para o valor standard de
fabrica:

- Dar um leve toque no painel de comando, em seguida manter
o toque durante 8 s até que os dois LEDs pisquem e, por fim,
soltar. O LED 1 pisca agora em amarelo, a reinicializagdo ainda
néo foi efetuada.

- Dar leve toque no painel de comando

- As posigdes programadas encontram-se reinicializadas.

Manutencao

Os sensores de posicdo magnéticos da SICK ndo requerem manu-
tencao. Recomendamos que se faga, em intervalos regulares, e um
controle as conexdes roscadas e unides de conetores.

ITALIANO

Sensore di posizione magnetico
con uscita analogica e @ IO-Link
Istruzioni per I'uso

Awvertimenti di sicurezza

* Leggere gliistruzioni per I'uso prima della messa in esercizio.
» Allacciamento, montaggio e regolazione solo da parte di
personale qualificato.
* Non componente di sicurezza secondo la Direttiva macchine EN.
« Utilizzare una fonte di corrente conforme alla norma
IEC/DIN EN 60204-1.

Impiego conforme allo scopo

L'MPA & un sensore magnetico di posizione ed & progettato per la
misurazione del percorso lineare su trasmissioni pneumatiche o con
indicatore di posizione libero. Per il montaggio sul cilindro si consiglia
di utilizzare gli appositi dispositivi di fissaggio SICK. Evitare di impiega-
re componenti magneticamente conducibili nelle immediate vicinanze
del sensore di posizione MPA. Per garantirne il corretto funzionamento,
& necessaria un’intensita di campo magnetico compresa tra2 mT e

15 mT. Oltre questi limiti i dati delle specifiche non sono garantiti.
Osservare gli indicatori del campo magnetico:

Potenza campo magnetico ottimale: In presenza di un campo magneti-
co ottimale il LED1 (gijallo) resta acceso all'interno dell’area di misura.
Potenza campo magnetico non ottimale: In presenza di un campo
magnetico debole il LED1 (giallo) resta acceso all'interno dell’area

di misura. Il LED2 (rosso), inoltre, lampeggia. La funzione di misura e
I'uscita sono attive, ma i dati caratteristici potrebbero non rientrare
nelle specifiche.

La posizione del pistone viene rilevata senza contatto. Per il funziona-
mento con indicatore di posizione si consiglia |'uso del magnete SICK
con il codice di ordinazione 5327349. Si deve fare attenzione che la
distanza fra sensore e magnete sia fra 4 e 8 mm e rimanga costante.
L'uscita del segnale di misura avviene tramite un’uscita di corrente e di
tensione o un’interfaccia [0-Link.

Il pannello di comando consente di impostare in modo esatto il campo
di misura desiderato. (Vedere “Messa in funzione” @). Limpostazione
del campo di misura non & necessariamente obbligatoria. In assenza
di un’impostazione specifica del campo di misura, viene impiegato
automaticamente il campo di misura massimo possibile.

Il Teach-in del punto zero e del punto di finale pud essere effettuato
indipendentemente dalla polarita del campo magnetico e dalla
posizione del pistone.

ESPANOL

Sensor posicionador magnético
con salida analdgica y @ IO-Link
Manual de Servicio

Observaciones sobre seguridad

* Leerel Manual de Servicio antes de la puesta en marcha.
« Conexion, montaje y ajuste solo por personal técnico.

* No es elemento constructivo de seguridad seglin la Directiva UE
sobre maquinaria.
* Emplear fuente energética segtn IEC/DIN EN 60204-1.

Empleo para usos debidos

EI'MPA es un sensor de posicion magnético disefiado para realizar
mediciones lineales en accionamientos neumaticos o con encoder de
posicion libres. Para realizar el montaje en el cilindro, se recomienda
utilizar los medios de fijacion correspondientes de SICK. Evite el uso de
componentes conductivo magnéticamente en las inmediaciones del
sensor de posicion MPA. Para garantizar un funcionamiento correcto,
se necesita un campo magnético con una intensidad de 2 mTa 15
mT. Fuera de estos limites no se pueden garantizar los datos de la
especificacion. Por favor preste atencién a la indicacién del campo
magnético. Intensidad del campo magnético 6ptimo: con campo mag-
nético 6ptimo se ilumina el LED 1 (amarillo) de modo continuo dentro
del rango de medicion.

Intensidad del campo magnético no 6ptimo: con un campo magnético
mas débil se ilumina el LED 1 (amarillo) de modo continuo dentro del
rango de medicién. Ademas parpadea el LED 2 (rojo). La funcién de
medicién y la salida estan activas, sin embargo los datos caracteristi-
cos pueden quedar fuer a de la especificacion.

La captacion de la posicion del émbolo tiene lugar sin contacto. Para
el funcionamiento con el sensor de posicion se recomienda el uso

del iman SICK con nlimero de pedido 5327349. Se ha de observar
que la distancia entre el sensory el iman quede comprendido entre

4 ...8 mmy permanezca constante. La sefial de medicion se envia

a través de una salida analégica de tension e intensidad y de una
interfaz 10-Link.

El rango de medicion se puede ajustar con precision desde el panel
de control. (Véase Puesta en servicio @). No es obligatorio ajustar el
rango de medicidn. Si no se programa ninglin rango de medicién, por
defecto se utilizara el rango de medicién maximo posible.

Punto cero y Punto final pueden ser aprendidos independientemente
de la polaridad magnética y de la posicion del émbolo.

LED Funcién Indicacién
LED Funzione Indicatore 1 - amarillo [Modo de medicion Encendido
1 - giallo Misurazione On statico permanentemente
Teach Intermittente (3 Hz) Programacion Parpadea (3 Hz)
Alimentazione di tensione assente/ Spento No hay alimentacion de tension/el émbo- | Apagado
pistone fuori dal campo di misura lo no esta en el rango de medicion
1 -rosso Alimentazione di tensione assente/ Spento 1 - rojo No hay alimentacién de tensién/ Apagado
nessun errore no hay errores
Errore di sensore interno On statico Errorinterno en el sensor Encendido
1-gialloe [Campo magnetico debole/qualita del Alternato permanentemente
0SS0 segnale ridotta 1 - amarillo |Campo magnético débil/calidad de sefial | Alternancia
2 -verde Configurazione in corso Intermittente (3 Hz) y rojo reducida
Uscita di tensione configurata On statico 2-verde | Configuracion en curso Parpadea (3 Hz)
Alimentazione di tensione assente Spento Salida de tension configurada Encendido
2-blu Configurazione in corso Intermittente i — _ permanentemente
Uscita di corrente configurata On statico No hay alimentacion de tension Apagado
Alimentazione di tensione assente Spento 2-azul  |Configuracién en curso Parpadea
. .. Salida de corriente configurada Encendido
Messa in esercizio permanentemente
@ Teach-in del campo di misura (opzionale) No hay alimentacion de tension Apagado

- Allacciare il sensore alla tensione di esercizio (vedere “Dati
tecnici”) e fissare con accessori idonei (osservare le istruzioni
per l'uso in allegato agli accessori)

- Collocare il pistone 0 magnete nella posizione di partenza desi-
derata. Il LED si illumina quando il pistone/magnete si trova nel
campo di misura. Esercitare una breve pressione sul pannello di
comando, tenere premuto per 2 s finché il LED 1 lampeggia in
giallo e, successivamente, rilasciare. La posizione di partenza &
memorizzata.

- Portare la posizione del pistone/magnete nella posizione finale
desiderata. Esercitare una breve pressione sul pannello di
comando (< 1s). IILED 1 siillumina in giallo, il punto finale nel
campo di misura viene memorizzato.

Se I'utente non imposta un campo di misura, viene impiegato

automaticamente il campo di misura massimo possibile.

Mediante la procedura di Teach, & possibile migliorare la

definizione, comunque fino a un massimo di 60 ym

Se il punto di partenza si trova al di fuori del campo di misura, la

procedura di impostazione viene interrotta. In questo caso il LED

1 lampeggia a intervalli brevi. Qualsiasi procedura di impostazio-

ne non conclusa viene interrotta dopo 90 s (time out). Resta attivo

il campo di misura memorizzato pill recentemente. All'inizio della

messa in esercizio, I'indicatore In-range del segnale di ricezione

puo essere tremolante. Cid significa che il sensore & ancora in
fase di registrazione sul campo magnetico.

Controllo del campo di misura impostato (opzionale)

Far scorrere il pistone/magnete e verificare il campo di misura

mediante il LED gjallo. Correggere, se necessario, il campo di

misura desiderato tramite una nuova procedura di Teach-in.

9 Selezionare I'uscita di corrente o di tensione oppure I'uscita 10-

Link

- Esercitare una breve pressione sul pannello di comando, tenere
premuto per 5 s finché il LED 2 lampeggia e, successivamente,
rilasciare.

- Toccare brevemente il pannello di comando (< 2 s), per passare
da U,y (LED 2 lampeggia in verde) a I, (LED 2 lampeggia in blu).

- Perterminare I'impostazione, esercitare pressione pill a lungo
sul pannello di comando (> 2 s).

Per il funzionamento 10-Link & necessario selezionare I'uscita di
corrente. Si prega di osservare il supplemento separato in allegato con
le specifiche 10-Link.

e Ripristinare il campo di misura impostato in fabbrica:

- Premere brevemente il pannello di comando, tenere premuto
per 8 s finché entrambi i LED lampeggiano e, successivamente,
rilasciare. Il LED 1 lampeggia in giallo, i dati non sono ancora
stati resettati.

- Esercitare una breve pressione sul pannello di comando

- Le posizioni preimpostate sono state ripristinate.

Manutenzione

| sensori magnetici di posizione SICK non necessitano di manuten-
zione. Si consiglia di controllare regolarmente gli avitamenti e i
collegamenti a spina.

Puesta en marcha

o Programacion del rango de medicién (opcional)

- Conecte el sensor a la tensién de funcionamiento (véanse
los datos técnicos) y fijelo utilizando un accesorio adecuado
(véanse las instrucciones de montaje del accesorio)

- Ponga el émbolo o los imanes en la posicion cero pertinente.
Cuando el émbolo/iman se encuentra en el rango de medicion,
el LED se ilumina. Pulse brevemente el panel de control, luego
mantenga pulsado 2 segundos hasta que el LED 1 amarillo
parpadee y, por Gltimo, suéltelo de nuevo. El punto cero esta
almacenado.

- Ponga el émbolo o los imanes en la posicion final pertinente.
Pulse brevemente el panel de control (< 1 seg.). EILED 1 se
ilumina en amarillo: se ha guardado el punto final del rango de
medicién.

Sino se programa el rango de medicién, por defecto se utilizara

el rango méximo posible.Con el proceso de aprendizaje puede

aumentarse la resolucion pero como maximo 60 ym.

Si el punto cero se encuentra fuera del rango de medicion, se

cancela la programacion. En ese caso, el LED 1 parpadea a

intervalos breves. Si la programacion no se finaliza en un plazo de

90 seg. (cuenta atras), se cancela. El dltimo rango de medicién

almacenado permanece activado. Al principio de la puesta en

servicio la indicacion In-range podria parpadear. Es indicio que el
sensor esté realizando un aprendizaje del campo magnético.

Control del rango de medicién programado (opcional)

Mueva el émbolo/iman y compruebe el rango de medicion ajus-

tado de acuerdo con el LED amarillo. Si fuera necesario, repita la

programacién para corregir el rango de medicion.
9 Seleccionar la salida de corriente o tension o 10-Link.

- Pulse brevemente el panel de control, luego manténgalo
pulsado durante 5 segundos hasta que parpadee el LED 2y, por
Gltimo, suéltelo otra vez.

- Pulse brevemente el panel de control (< 2 seg.) para cambiar
entre U, (el LED 2 parpadea en verde) y I, (el LED 2 parpadea
en azul).

- Mantenga pulsado el panel de control (> 2 seg.) para finalizar el
ajuste.

Para el modo de funcionamiento 10-Link debe seleccionarse la salida
de corriente. Véanse las especificaciones de 10-Link en el folleto
aparte.

9 Reponer el campo de medicion al ajuste de fabrica:

- Pulse brevemente el panel de control, luego manténgalo
pulsado durante 8 seg. hasta que parpadeen los dos LED y,
por Gltimo, suéltelo otra vez. EI LED 1 parpadeara en amarillo,
todavia no se ha realizado el restablecimiento.

- Pulse brevemente el panel de control

- Se restablecen las posiciones programadas.

Mantenimiento

Los sensores de posicion magnéticos de SICK no requieren manteni-
miento. Recomendamos a intérvalos regulares controlar los prensaes-
topas y las conexiones de enchufe.
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